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SZCZEGOLOW A SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D - M -00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejsze] szcadgwej specyfikacji technicznej (SSTWIORB) svymagania
ogolne dotyczce wykonania i odbioru robét w ramach przebudowgyuRynek w Chetmsku
Slaskim.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbiorbbGobudowlanych (SSTWIORB)
stanowi oboMzuquy dokument przetargowy i kontraktowy przy realjzgazebudowy ul.
Rynek w Chetmsk§laskim

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepmujymagania ogolne, wspodlne dla robdét
objetych pozostatymi szczégpwymi specyfikacjami technicznymi, dla poszczegdim
asortymentow robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SSTWIORB wymienione pare] okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1Budowla drogowa - obiekt budowlany, niezdhcy budynkiem, stanowty cata¢
techniczno-aytkowa (droga) albo jego &%¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony déwrdab postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwtanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi Stronaopatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowaty urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, ghey do notowania zdardei okolicznagci zachodacych w
toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywangchiorow robot, przekazywania poléce
I innej korespondencji technicznej paizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawae
projektantem.

1.4.5.Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahywntraktowych (wyznaczona
przez Zamawiagcego, o0 ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydona), odpowiedzialna
za nadzorowanie robo6t i administrowanie kontraktem.

1.4.6.Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua
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1.4.8.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubodahikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.
1.4.9.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.10Korpus drogowy - nasyp lub ta@# wykopu, ktora jest ograniczona korodrogi i
skarpami rowow.

1.4.11.Koryto - element uformowany w korpusie drogowynt&u utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.12 Ksiagzka obmiarow - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych
robét w formie wyliczé, szkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w ksizce obmiaréw

podlegay potwierdzeniu przez yniera/Kierownika projektu.

1.4.13.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadaprob zwhzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.14 Materiaty - wszelkie tworzywa niezne do wykonania robot, zgodne z dokumentacj
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane prdezyniera/ Kierownika
projektu.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespdét warstwzsttych do przejmowania i rozkladania

obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b@edaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikOw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga st miedzy warstwg $cieralmm a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozlaenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa zdga do wyrdwnania nierowsoi podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni stigaca do przenoszenia obzen od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - goérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasic z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodpzmi przenikaniem gatek podiga.
Moze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gidwnym areeim jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaca - warstwa stosowana w celu unigfivdenia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i) Warstwa odgczapca - warstwa styca do odprowadzenia wody przedostej st do
nawierzchni.

1.4.16.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.17.0dpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnd¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oleny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddovlanych.

1.4.18.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasehu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi i zwhzanych z i urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy ieoréwnie
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obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadea chronacych ludzi i
srodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.19.Pobocze - o&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojuyazaow,
umieszczenia updzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsea
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.20.Podtze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzdey pod nawierzchni do
gtebokadsci przemarzania.

1.4.21.Podize ulepszone nawierzchni - gorna warstwa pzajtdezaca bezpérednio pod
nawierzchni, ulepszona w celu umliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

1.4.22 Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gftazane Wykonawcy
przez Irzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwizanych z prowadzeniem budowy.

1.4.23.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyciedaca autorem dokumentacji

projektowe;.

1.4.24 Przedstwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagasnia drogowego lub

calkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametg@ometrycznych trasy w planie i
przekroju podtanym) istniejcego padczenia.

1.4.25.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.26 Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejriwi
technologicznej ich wykonania.

1.4.27.Teren budowy - teren udgpnhiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim roboét
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako toe czs¢ terenu budowy.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robot, bezpiearwo wszelkich
czynndci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodda@ dokumentagj
projektowa, SSTWIORB i poleceniami ktyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiai@i prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg i wspotrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperdw, dziennikidwy oraz jeden
egzemplarz dokumentacji projektowej i jeden komBISTWIORB.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia$do za ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robotszkbdzone Ilub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogX.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaclizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem

podanym w szczegoétowych warunkach umowy, uwdgiapcym podziat na dokumentaci

projektowa:

— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz
projektowa dokumentagj wykonawca (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
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- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kédo¥Wykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3.Zgodnas¢ robot z dokumentac projektowa i SSTWIORB

Dokumentacja projektowa, SSTWIORB i wszystkie d&date dokumenty przekazane
Wykonawcy przez liayniera stanowa czes¢ umowy, a wymagania okiene w ch@by jednym z
nich @ obownzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej diolentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw ohowe kolejndc¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych(,0géinych warunkach
umowy”).

Wykonawca nie mie wykorzystywa bieddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadoinilnzyniera, ktéry podejmie decygzjo
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fnie @ wazniejsze od wymiarow okgonych
na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialjalzgodne z dokumentacprojektowy i
SSTWIORB

Dane okrélone w dokumentacji projektowe] i w SSTWIORB;da uwazane za wartei
docelowe, od ktorych dopuszczalneachylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatdw i elementow budowli muasavykazywa& zgodndé z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gyzekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows lub
SSTWIORB i wplynie to na niezadowalej jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostam zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykwmmgoonownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasinieacych
obiektow (jezdnie, aigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.)
na terenie budowy, w okresie trwania realizacji tkaktu, & do zakaczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt
organizaciji ruchu i zabezpieczenia robét w okrési@nia budowy. W zalaosci od potrzeb i
postpu robdt projekt organizacji ruchu powinien ¢byna biegaco aktualizowany przez
Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgargzacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaiuje i kdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgie takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajc w ten sposob bezpiecmtwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzieh i w nocy tych zapo6r i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wadzenia zabezpieczge xda akceptowane przezayniera.
Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidezh okrélonych przez
Inzyniera tablic informacyjnych, ktérych & bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice
informacyjne lrda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty okres realizaciji
robot.
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Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje i ze jest
wtaczony w cer kontraktova.

1.5.5.0chrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy

dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcazbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepiséw i norm
dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraglzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a wynidach z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia iobych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych,

2) srodki ostra@znosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pazaru.

1.5.6.0chrona przeciwpaarowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowvapya
sprxt przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dni biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pofhizda

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisa
zabezpieczone przed dgsem o0sob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu
wigkszym od dopuszczalnego, olmmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do robot bda mialy aprobat technicza wydamy przez
uprawniora jednostk, jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw n&rodowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azadaiczeniu rob6t ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mopdpy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. z#8 wymagaj tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzyntéazgod: na wycie tych materiatbw od wéaiwych organéw
administracji pastwowe.

Jezeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8.0chrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrpoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddalsych wigcicielami tych
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urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdawe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére md)y¢ wykonane w zakresie przetenia instalacji i urzdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadémnzyniera i wiadze lokalne o zamiarze
rozpoczcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tycistalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi #tyniera i zainteresowane wladze oraztie z nimi wspotpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkwa instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczongch
przez Zamawiacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabugawieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa& roboty w sposOb powodigy minimalne niedogodrci dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydoweszkaniowe] w gsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadom.

Inzynier Ixdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych pany
Wykonawa a wiacicielami nieruchomsri i dotyczcych korzystania z wilasha i drog
wewrgtrznych. Jednale, ani Irkynier ani Zamawiajcy nie kgdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niegola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w wachkimowy.
1.5.9.0graniczenie obcazen osi pojazdow

Wykonawca hkhdzie stosowa sig do ustawowych ogranicée naciskbw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdw i wypoeaia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiadz, co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) kadym takim przewozie duzie
powiadamiat layniera. Ireynier maze polecé, aby pojazdy nie speilnige tych warunkow
zostaly usurite z terenu budowy. Pojazdy powogltg nadmierne obgienie osiowe nie dula
dopuszczone n&wiezo ukaczony fragment budowy w ofdsie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawwszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca edhie przestrzega przepisow dotycrych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowraz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieam#wa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
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1.5.11.0chrona i utrzymanie robot
Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty | wdzenia uywane
do robot od daty rozpoeeia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot przez hyniera.
Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymani@irmo
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowgdjlelementy bylty w zadowalggym
stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostadgcr
Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie hyniera
powinien rozpocz roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.
1.5.12.Stosowanie s do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zn&a wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytycatére g w jakikolwiek sposéb zwizane z
wykonywanymi robotami i &dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tgoktanowié
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca hdzie przestrzedga praw patentowych i dazie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odnénie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sghg, materiatdw lub urgdzer uzytych lub zwiazanych z
wykonywaniem robot i w sposObagty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawigic kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wi§iem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczongga Irzyniera.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanekenkretne normy i przepisy, ktore
spetnid map materialy, spr& i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydab
obowihzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych
norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu niestamowiono inaczej. W przypadku gdy
powotane normy i przepisya paistwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevaos@jrowny lub wyszy poziom
wykonania nt powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera. Ra@nice pomg¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawic przedtazone Irzynierowi do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozost&dd o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odknyte terenie budowy dola uwazane za
wilasnag¢ Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoniilnzyniera i posgpowa
zgodnie z jego poleceniami.zédi w wyniku tych polece Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystapia op&nienia w robotach, kynier po uzgodnieniu z Zamawigym i Wykonawa ustali
wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub wysékokwoty, o ktdén nalery zwickszy cerg
kontraktowa.
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2. MATERIALY
2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek tenatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawyrierowi do zatwierdzenia, szczegétowe
informacje dotycace proponowanegerddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatdw jak réwniz odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatdw.
Zatwierdzenie partii materiatbw z danedgoddta nie oznacza automatycznigg wszelkie
materialy z danegerddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia b&da celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegadrédta w sposob gglty spetniaj wymagania SSTWIORB w czasie realizaciji
robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiadd wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatdbw zezrodet miejscowych wiczapc w to zrédta wskazane przez Zamawieggo i jest
zobowhzany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacji
zrodia.

Wykonawca przedstawi hynierowi do zatwierdzenia dokumentacrawierajca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedwydobycia i
selekcji, uwzgtdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adna§it paistwowej i
samoradowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedziakito za spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych
materiatébw pochodcych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatow, dzieglawy i inne jakie
okaza sie potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopOw i miejsc pozyskaniaematdw
miejscowych kda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekiulgwaciji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@erenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowygdlb wykorzystane do robét lub odwiezione na odkfad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaInzyniera.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chytea,uzyska na to piseranzgod
Inzyniera.

Eksploatacja zrédet materiatdow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy i zt@one w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materialtdbw do innych robdt,znie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatléw zostanie odpowiednio przewéciowany (skorygowany) przezagniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczsk z jego nieprzyciem, usungciem i
niezaptaceniem
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2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa Ilub SSTWIORB przewidumazliwosé wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych rattot Wykonawca powiadomizgniera o
swoim zamiarze co najmniej tydaigrzed uyciem tego materiatu, albo w okresie tiaym,
jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wadgmaganych przez ayniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezadoy¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadyerdo czasu gdydola one uyte do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniaauhowaly swaj jakasé i whasciwosci i
byty dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatoydabzlokalizowane w olbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zaynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych
przez Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdow magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia

zgodndgci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probkaterialtdow mog by

pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do

akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzgtlem jakdci.

W przypadku, gdy laynier kedzie przeprowadzat inspekcivytworni, musz by¢ spetnione

nastpujace warunki:

a) Inzynier tedzie miat zapewnion wspétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdbw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera zezwolenie dla przeprowadzenia inspekaida w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtai, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spek uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadagod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom
zawartym w SSTWIORB, PZJ lub projekcie organizaafiét, zaakceptowanym przezymiera;
w przypadku braku ustalew wymienionych wye] dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantow@przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SSTWIORB i wskawach Irtyniera.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Powinien l&yzgodny z normami ochrorgrodowiska i
przepisami dotyccymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie spin
do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwow@& sprzt jak rowniez naprawig lub wymienig sprzt
niesprawny.
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Jezeli dokumentacja projektowa lub SSTWIORB przewddnjozliwo$é wariantowego zycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddniyniera 0 swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacjprzed uwyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji
Inzyniera, nie mee by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantdge zachowania warunkow
umowy, zostam przez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takighodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatdw.
Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SSTWIORB i wskawach Iyniera, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydd spetni@ wymagania dotycge przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychskéw na & i innych parametrow
technicznychSrodki transportu nie spetnigie tych warunkéw megbyé dopuszczone przez
Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnegytkowanych odcinkéw drég na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé& na bieaco, na wihasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogabhcpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratguidnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robdét,ida zgodné¢é z dokumentagj
projektowa, wymaganiami SSTWIORB, PZJ, projektem organizeafiot opracowanym przez
Wykonawe oraz poleceniami kyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczewi planie i wyznaczenie wysoi@
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami ¢dreymi okr&lonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi nasmie przez layniera.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zossamisungte przez
Wykonawe na witasny koszt, z wytkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem b¢du zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy nénpie przez layniera.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysok@rzez Irkyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatdow i element@bét kpda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowev
SSTWIORB, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decigiynier uwzgédni
wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie wgptijace przy produkcji i przy
badaniach materiatéw, é&eiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne
czynniki wptywapce na rozwzan kwestk.

Polecenia Iayniera powinny by wykonywane przez Wykonawown czasie okrdonym przez
Inzyniera, pod grgba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tyfotuniesie Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakeéci

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji layniera program
zapewnienia jakai. W programie zapewnienia jal@ Wykonawca powinien okg&c¢,
zamierzony sposob wykonywania robot, ainwosci techniczne, kadrowe i plan organizaciji
robét gwarantujcy wykonanie robét zgodnie z dokumengagrojektows, SSTWIORB oraz
ustaleniami.

Program zapewnienia jakm powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizacgi wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaenibdt,

— organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

— sposoOb zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jgko terminowad¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,

— system (sposéb i proced)ir proponowanej kontroli i sterowania jakm
wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprzgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zapaielecé prowadzenie badd,

— sposoOb oraz form gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiardw,
nastaw mechanizmow stegaych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany 8padornz przekazywania tych
informacji Inzynierowi;

b) czs¢ szczegoOtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania iagtizenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilég¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedauich wiasciwosci w czasie
transportu,

— sposob i proceddrpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrateimentow robdt,

— sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢
zatazomg jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtrontrok robot i jak@ci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, asgapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie |
wszystkie urzdzenia niezkdne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robaot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiynier maze zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.
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Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materialtdw oraz robo6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentaciji projektowej i SSTWIORB

Minimalne wymagania co do zakresu b&adach czstotliwos¢ sa okreslone w SSTWIORB,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostahe tam okrdone, Inzynier ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapeéwviykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane wydzenia i spret
badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaslaj
wymaganiom norm okétajacych procedury bada

Inzynier lgdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier kgdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczychrelleniedocagniccia te eda tak powane, ze mog
wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robot badanych
materiatébw i dopéci je do uwycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@ktych materiatow.
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ladaaterialdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecae sstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji may¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do badla

Inzynier kedzie mi€ zapewnion maozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekedn dostarczone przez Wykonagé zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawlo bada wykonywanych przez kyniera lgda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakwepty przez layniera.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca dulzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktére budz watpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;pwmeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetta przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SSTWIORB,
stosowa mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept® przez liayniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi fiyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonapomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami batligak najszybciej,
nie p&niej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jak.

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaapraowh.
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6.6. Badania prowadzone przez layniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, perfainia probek i badania materialtow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawgaaducent materiatow powinien udzéeli
mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier, dokonujc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegozer Wykonawe,
poprzez mgdzy innymi swoje badania, ¢bizie ocenid zgodnd¢ materiatdw i robot z
wymaganiami SSTWIORB na podstawie wynikow wiasnpelda kontrolnych jak i wynikow
bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobieraprobki materiatéw i prowadézibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to
Inzynier oprze s wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow i robot z
dokumentagj projektowy i SSTWIORB. Mae rownie: zleck, sam lub poprzez Wykonawc
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badéezalenemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkotwypada i pobierania probek poniesione
zostan przez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
— Polslky Normg lub
— aprobai techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRolskiej
Normy, jezeli nie & objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SSTWIORB.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumeniywsymagane przez SSTWIORB, A&ia
partia dostarczona do robdétdzie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob jednoznaczny
jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bad®da
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymowiazujacym Zamawiagcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowey kinca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfto za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy¢bla dokonywane na bigco i bgda dotyczy przebiegu robot,
stanu bezpiecAstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowytizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i hazwiskaz stanowiska shHbowego. Zapisy dua
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czytelne, dokonane trwattechniky, w poradku chronologicznym, bezpeednio jeden pod

drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgetikda oznaczone kolejnym

numerem zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i lryniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegOIngi:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dak przekazania przez Zamawieggo dokumentaciji projektowej,

— dak uzgodnienia przez #yniera programu zapewnienia jdkoi harmonograméw robat,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementow robét,

— przebieg robot, trudrici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycgyprzerw w
robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

— daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow rob6t zanik@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbioréw robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robot podlegsch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazkii z warunkami klimatycznymi,

- zgodnad¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apisev dokumentacji
projektowej,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycace jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych bada
Z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegodlnych elementéw budowli z pddm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowygabprzediazone

Inzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich

przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeéyniera do ustosunkowaniagsProjektant nie

jest jednak strapnumowy i nie ma uprawnfedo wydawania pole@eWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pest kadego
z elementoéw robo6t. Obmiary wykonanych robot prze@dea si w sposéb cigly w
jednostkach przgiych w kosztorysie i wpisuje do lkgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgoduoblub certyfikaty zgodn&ci materiatdw, orzeczenia
0 jakasci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynilkidah Wykonawcy leda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia fgkoDokumenty te stanowizakczniki do
odbioru robot. Winny b udostpnione na kade zyczenie Irkyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy
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Do dokumentow budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowited
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodufgoj@atychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla lizyniera i przedstawiane do waglu na
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokotacy
projektows i SSTWIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaigniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmni&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SSTWIORB nie zwalnia Wykonawcy odowiazku ukaczenia wszystkich
roboét. Bedne dane zostarpoprawione wg instrukcji kryniera na pgimie.

Obmiar gotowych robét dalzie przeprowadzony z e€ztascia wymagam do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvaym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawgi Inzyniera.

7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odlegtagici pomidzy wyszczegollnionymi punktami skrajnymida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe.

Jeli SSTWIORB wiaciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, okjosci beda
wyliczone w i jako dtugéé pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SSTWiORB.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdgdab
zaakceptowane przezzyniera.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostapdostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagag bada atestuycych to Wykonawca dulzie posiadéa wazne swiadectwa
legalizaciji.
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Wszystkie urzdzenia pomiarowe dala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w
catlym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
SSTWIORB Rdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag W sposob agly zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezzymiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary teda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a
takze w przypadku wysgpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtigzeleda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie &dii obmiaréw. W razie braku miejsca szkice rdxyc
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiarow, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z laynierem

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SSTWIORB, roboty podlegapastpujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redizulegra zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdlnego posgpu robot.

Odbioru robdét dokonuje kynier.

Gotowas¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem damizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pézniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika obyd i
powiadomienia o tym fakcie hyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia fkynier na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pagia
w konfrontacji z dokumentagprojektows, SSTWIORB i uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odbidr casciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgci robét. Odbioru
czesciowego robodt dokonuje gsiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbiobdt
dokonuje lrtynier.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rze@ggo wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakdaczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaiéomem na pimie o tym
fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia
potwierdzenia przez hyniera zakéczenia robét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagzmzez Zamawiagego w obecriwi
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiermja roboty dokona ich oceny jalaiowe] na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikdw bafiai pomiarow, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania robot z dokumentagjrojektows i SSTWIORB.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapomna sealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegeoavych lub robét uzupetniggych w
warstwiescieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jakaé wykonywanych robdt w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmektacy projektows i SSTWIORB z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszoa wartasé
wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégo robdt jest protokoét odbioru

ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowe akumentow umowy i ew.
uzupetniggce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldoznacze laboratoryjnych, zgodne z SSTWIORB

6. deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materiatbw zgodnie z
SSTWIORB,

7. opinig¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw

zalczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodris&SZWIiORB ,
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8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzggeh (np. na przekenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robot widcicielom uradzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz rob6t i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie

beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaii z Wykonawg wyznaczy

ponowny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag keda zestawione wg

wzoru ustalonego przez Zamawiigggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydmtrawhzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyetalw okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny dazie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidrtestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa jednostk

obmiarowa ustalor dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodptave ptatngci jest wartdé¢ (kwota)

podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej ledzie uwzgtdniac wszystkie

czynndci, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST

I w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowa:

— robocizre bezpdrednh wraz z towarzysgeymi kosztami,

- wartagé¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

— wartas¢ pracy spregtu wraz z towarzyseymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne D-M-00.00.000

Koszt dostosowania gido wymagé warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-
M-00.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki otome w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddéw i organizaghu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgzadji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczenlapii projektu Ireynierowi i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodineynikajacych z posipu robat,
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(b)ustawienie tymczasowego oznakowania iswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

(c)optaty/dzierawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowai
drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasjhu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgpionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(b)utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizagjchu obejmuje:

(a)usunkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (DzNr 89, poz. 414 z gaiejszymi
zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2fz01 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. N38, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z poiejszymi
zmianami).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D. -01.02.01.10 WYCINKA DRZEW | KARCZOWANIE PNI
1. Wstep
1.1Przedmiot SSTWiIORB
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaghtecznej wykonania i odbioru robot
budowlanych (SSTWiORB)asvymagania dotycice wykonania i odbioru robot zgzanych z
wycinka drzew i karczowaniem pni przy przebudowie ulicyngly w Chetmski$laskim
Przebudowa
1.2Zakres rob6t objgtych SSTWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzanych z
wycinka drzew i karczowaniem pni, wykonywanych w ramadhotgorzygotowawczych w
poszczegolnych etapach:
- wycinka drzew i karczowaniem pnisa 50-100 cm .
1.30kreslenia podstawowe
Stosowane okitenia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z
definicjami podanymi w SSTWIORB D.00.00.00 ,Wymagaogodlne” pkt 1.4.
1.40g0Ine wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze robo6t podano w SSTWIORB D.00.00.00 ,Wymagagaliae”
pkt 1.5.
2.MATERIALY
Nie wyskpuja.
3.SPRZET
3.10g0Ine wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2Sprat do wycinki drzew i karczowania pni
Do wykonywania robo6t zwzanych z usugciem drzew naley stosowa:
- pity mechaniczne,
- specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniarpniich usuricia z pasa drogowego,
- spycharki,
- koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem
drzew.
4. TRANSPORT
4.10g0Ilne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymaganidne] pkt 4.
4.2Transport pni i karpiny
D.01.02.01.10 — Wyvinka drzew i karczowanie pni
Pnie, karpig oraz gazie naley przewoz¢ transportem samochodowym.
5.WYKONANIE ROBOT
5.10g06Ine zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D.0000MWymagania ogolne” pkt 5.
5.2Zasady oczyszczania terenu z drzew i pni
Roboty zwizane z usurtiem drzew i krzakdéw obejmajvyciecie i wykarczowanie drzew,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanogy
oraz ewentualne spalenie na miejscu
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pozostatéci po wykarczowaniu.

Teren pod budowdrogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokop@winnych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinies bgzyszczony z drzew i pni.

Zgoda na prace zwzane z usugciem drzew powinna ldyuzyskana przez Zamawiaggo.
Roslinnos¢ istniepca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona doi¢ga, powinna bg
przez Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniemelleoslinnos¢, ktéra ma by
zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona Wykanawe, to powinna by ona
odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptpwazez odpowiednie wladze.
5.3Usunkcie drzew i pni

a) Pnie drzew znajdage s¢ w pasie roboét ziemnych, powinny bwykarczowane,..

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pmiaalery wypetnic gruntem
przydatnym do budowy nasypow i zagi¢

5.4Zniszczenie pozostakei po usunigtej roslinnosci

Sposo6b zniszczenia pozostaiopo usunitej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami i
wskazaniami layniera.

Dopuszcza giprzerobienie gaki na koe drzewrny, za pomog specjalistycznego spiti, a
spos6b wykonania powinien odpowiédaaleceniom producenta sptz. Niewyteczne
pozostatéci po przerdbce powinny bysungte przez Wykonawgz terenu budowy.
6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.10g0Ine zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D.00.00.00 ,Wymaganialng”
pkt 6.

6.2Kontrola robot przy usuwaniu drzew

Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie komplémasungcia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotéw. Zsmrzenie gruntu wypetnigego doty powinno
spetnid odpowiednie wymagania okfene w SSTWIORB D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7.0BMIAR ROBOT

7.10g0Ine zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB D®O0 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowa robo6t zwihzanych z usugciem drzew i pni jest:

- dla dzrew i pni - sztuka.

8.0DBIOR ROBOT

8.10g0bIne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST WiORBOD®@.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
8.20dbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

podstawy ptatnaci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2Cena jednostki obmiarowe]

Platndg¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania robét obejmuje:

- Wyciecie drzew i wykarczowanie pni,
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- wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieqgaha koe drzewr,
wzglednie spalenie na miejscu pozosfaiqo wykarczowaniu,

- zasypanie dotow,

- uporadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wyskpuja.
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SZCZEGOLOW A SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczadgwej specyfikacji technicznej wykonania i odbionobdt
budowlanych (SSTWiORB)aswymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgzanych z
odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wység&iowych.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbiorbbGobudowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy gimzdowie ulicy Rynek w Chetmsku
Slaskim

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot aganych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz patenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robot pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych

wchodz;:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktow gtownych osi trasy i
punktow wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wység&iowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochroreh iprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoéb utatwgay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogikowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagalne”
pkt 1.5.
2. MATERIALY
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2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padaw
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy najestosowdé pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowstugaici okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramabot ziemnych, w gsiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednie; od 0,15 do 0,20 m i dtugdod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08
m i dlugaici okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ispmiej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugaié¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatqy.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naley stosowdé nastpujacy
sprzt:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokaciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarag
0golne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@a przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SSTWIORB DeMD0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
5.
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5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyaujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7).

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizact i wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawiazyniera o wszelkich ktlach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperéeboczych. Bédy te powinny by usunete
na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okétone w dokumentacji projektoweps
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste ra@ne
terenu istotnie rinia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie negvpino by zmieniane
przed podiciem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z ra@nic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowejz¢dnych
rzeczywistych, akceptowane przezzyniera, zostap wykonane na koszt Zamawiaggo.
Zaniechanie powiadomieniadyniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku atigi
Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkt¥rednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone
W oznaczenia okéajace w sposbéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych
punktéw. Forma i wzér tych oznadzpowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i ich oznasze
w czasie trwania robot. 2eli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostan
zniszczone przez Wykonawcwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzeest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zestae odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne ddavigtowej realizacji robét nai do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osesy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne many by zastabilizowane w sposob
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, azeakiowhazane do punktow
pomocniczych, potmnych poza granic robét ziemnych. Maksymalna odleggopomidzy
punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych nieza@rzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegks migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérsiiowinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robot zwdanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektow towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdiu trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeppocze
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naleey zatlay¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztahidww stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluazgjosiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taka doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po

wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostijniwelacg podwojra w nawizaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtaj wyrane i

jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamaywego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckomej w dokumentacji projektowe;.

Os$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydecz nie rzadziej aico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej agasyt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy naje
wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w
dokumentaciji projektowe,;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczgdy Wykonawca robot zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgzbmpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okdlenie granicy robot), zgodnie z dokumeniapjojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerti@dtro w miejscach
zaakceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalgy stosowd w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr
oraz wykopéw gibszych nt 1 metr. Odlegt& migdzy palikami lub wiechami natg
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owag. Odlegidé¢ ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utinwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztalcie zgodnym z dokumentagjrojektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzté wedtlug ogdélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagamni podanymi w pkt 5.4.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB DEM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SSTWIORB DB0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokétu mkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrioci podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmnktow wysokeéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnynytyezeniem dodatkowych
przekrojéw,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrotta przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyagamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzd Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaJGiK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GULD83.

~NooTbhWw
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW ULIC

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczadgwej specyfikacji technicznej wykonania i odbiorobot
budowlanych (SSTWiORB)aswymagania dotycice wykonania i odbioru robot zgzanych z
rozbidrka elementéw ulic.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szcze@towa specyfikacja techniczna wykonania i odbiorbbGiobudowlanych (SSTWiORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dla pretowy ulicy Rynek w Chetmsksiaskim

1.3. Zakres rob6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot aganych z
rozbiorka kraweznikow, obrzey oraz nawierzchni i podbudowy drogi,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane ok#tenia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SSTWIORB D&a:00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania rob6t zwigzanych z wyburzeniem obiektow

Do wykonania rob6t zwgzanych z rozbidrk nalezy stosowa:

— koparki,

tadowarki,

mioty pneumatyczne lub hydrauliczne,

4. TRANSPORT
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4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarag
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu. Wybdrodka transportu
zalezy od odlegtdci i warunkow lokalnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DéM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Czynndci wstepne

Obiekty znajdujce sk w pasie robot drogowych, nie przeznaczone do gsiaipowinny by
przez Wykonawg zabezpieczone przed uszkodzeniemzelleobiekty, ktore maj by¢
zachowane, zostanuszkodzone lub zniszczone przez Wykongwto powinny one by
odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposob zaakcepitpwezez Zamawiagego.

5.3. Roboty rozbiorkowe

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiérki, wykaea z elementow nitiwych do
powtdrnego wykorzystania powinny dysuwane bez powodowania ¢dnych uszkodze
Wykonawca powinien je przewié na miejsce okidone przez Iayniera.

Doty (wykopy) po usunitych obiektach budowlanych lub ich elementach, dumage s¢ w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumeriapyojektows beda wykonywane wykopy drogowe,
powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczegd@nnalery zapobiec gromadzeniugsiv
nich wody.

Doty, w miejscach gdzie nie przewiduje siykonania wykopéw drogowych, nalewypeini
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzajo terenu i zagcic.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot wyburzeniowych

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplétmasunicia resztek obiektow
Zageszczenie gruntu wypetniggego doty po usueiych kamieniach, blokach skalnych lub
obiektach budowlanych powinno dyie mniejsze ki 0,97

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB DEM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest

- m (metr) dla rozbiorki kragznikow i obrzey oraz przykanalikow .
- m2 (metr kwadratowy) dla rozbiorki nawierzchmiadbudowy

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SSTWIORB DB0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrioci podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena, 1 m lub 1 firobét obejmuije:

— rozebranie i wyburzenie obiektow,

- odwiezienie materiatu z rozbiorki,

— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

— ewentualne zasypanie i zggczenie gruntu w dotach (wykopach) po ustych obiektach,
— uporazdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM
PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtecznej wykonania i odbioru roboét
budowlanych (SSTWiORB)aswymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgzdanych z

wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zggczaniem podi@a gruntowego dla
wykonania przebudowy ul Rynek w Chetmsiu

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegobtowa specyfikacja techniczna wykonania iiardbrobét budowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dla wylnia przebudowy ulicy Rynek w
ChetmskuSIaskim.

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t azanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozelna konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyn®aga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wyskpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdblne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spreatu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem; Ziynier maoe

dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
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— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanwaskich koryt),

— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkt nie mae spowodowa niekorzystnego wplywu na wdawosci gruntu
podiaza.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarag
0golne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SSTWIORB DeMD0.00 ,Wymagania ogodlne” pkt
5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podim,jest
mozliwe wytacznie za zgogInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa sie
ruch budowlany, niezwrzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarigta w planie i profilu powinny hy
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub w inny
sposOb zaakceptowany przezzyniera. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno
umazliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w agbstch nie wgkszych ni

co 10 metréw.

Rodzaj sprztu, a w szczegoligi jego moc nalgy dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzonesgroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robétatym zakresie. Sposéb wykonania musi
by¢ zaakceptowany przezAyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniby¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SSTWIORBwpudowany w nasyp lub odwieziony na
odktad w miejsce wskazane przezyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdo nalgy sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclkeduych podiga. Zaleca si aby
rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniggrd wyzsze ni projektowane radne
podiaza.
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Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtija zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powiniepulkhni podtaze na gtbokaic
zaakceptowanprzez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniagy wymagania oboweujace
dla gornej strefy korpusu, w #oi koniecznej do uzyskania wymaganychedych
wysokaciowych i zagsécic warstwe do uzyskania wartoci wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania poditea naley stosowa réwniarki. Scigty grunt powinien bg wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowamngzlrzyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie
poditaza naley kontynuowa do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszegazri,00

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twary podiaze uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrgl zag:szczenia naley oprze& na metodzie obgken ptytowych.
Nalezy okresli¢ pierwotny i wtdérny modut odksztalcenia pozho wedtug BN-64/8931-02.
Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztaicere powinien przekracéz,?2.
Wilgotnos¢ gruntu podiga podczas zagzczania powinna lyrowna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno ky utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do ukfadania warstw nawierzchni,
to powinien on zabezpieczypodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez
roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez/hiera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomaniezlgdnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on

na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéopodaje tablica 2.
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Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego

poditaza
Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢
I pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szerokéc koryta Co50m
2 | Rowna¢ podiuzna co20m
3 | Réwna¢ poprzeczna Co350m
4 | Spadki poprzeczne Co50m
5 | Rzdne wysokéciowe Co50m
6 Uksztaltowanie osi w planie Co50m
7 | Zagszczenie, wilgotn& gruntulw 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
podiaza rzadziej nk raz na 600

6.2.2.Szeroka¢ koryta (profilowanego podi@)

Szeroka¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o
wiegcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.ROwnaG¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaici podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowy tata zgodnie z
normg BN-68/8931-04

Nieréwnaici poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata.

Nierownaici nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padiopowinny by zgodne z dokumentac)
projektows z tolerancy + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rd&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragz&l cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie
Os w planie nie mee by przesungta w stosunku do osi projektowanej cze@j niz + 5 cm.
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod& okrglony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by mniejszy od 1,00

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie wartei modutéw
odksztatcenia, to wargé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztgdcekrélonych
zgodnie z normp BN-64/8931-02 nie powinna bwigksza od 2,2.
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Wilgotnos¢ w czasie zagszczania nalyy badd wedtug PN-B-06714-17. Wilgotsé gruntu
podtaza powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujwicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny bynaprawione przez spulchnienie daglgikdsci co
najmniej 10 cm, wyrOwnanie i powtdrne zagczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB DEM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryié |
profilowanego podiga.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SSTWIORB DB0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje 8 za wykonane zgodnie z dokumentacja projektoVSTWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrioci podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxpleamiem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntusnaaki transportowe i odwiezienie na odktad lub
nasyp,

— profilowanie dna koryta lub podia,

— zagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podia,

— przeprowadzenie pomiarow i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun
2. PN-/B-06714- Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgé&tno
17
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztataeawaerzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdoonawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.05.01 ULEPSZONE PODLTE Z KRUSZYWA
STABILIZOWANEGO CEMENTEM

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtecznej wykonania i odbioru roboét
budowlanych (SSTWiORB)aswymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgzdanych z
wykonywaniem ulepszonego podé&z gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem

1.2. Zakres stosowania SSTWiIORB

Szczegobtowa specyfikacja techniczna wykonania iiardbrobét budowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy cementdanwykonania przebudowy ul. Rynek
w ChetmskuSIaskim

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot awanych z
wykonaniem ulepszonego pod&z kruszywa stabilizowanego cementem wg PN-S-96012

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem - wgrstag:szczonej mieszanki
cementowo-gruntowej, ktéra po eghicciu wiasciwej wytrzymaltdci na sciskanie, stanowi
fragment nénej cz:sci nawierzchni drogowej.

1.4.2.Kruszywo stabilizowane cementem - mieszanka kruazyaturalnego, cementu i wody, a
w razie potrzeby dodatkéw ulepszajch, np. popiotéw lotnych lub chlorku wapniowego,
dobranych w optymalnych igiach, zagszczona i stwardniata w wyniku ukgzenia procesu
wiazania cementu.

1.4.3.Pozostate okidenia s zgodne z obowgrujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyn&aga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdbw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudaw
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Cement

Nalezy stosowa cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-B-19701, @ordzki z dodatkami wg
PN-B-19701 lub hutniczy wg PN-B-19701. Wymagania cémentu zestawiono w tablicy 1.
Badania cementu natg wykona zgodnie z PN-B-04300.

Przechowywanie cementu powinno odbyws& zgodnie z BN-88/6731-08.
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W przypadku, gdy czas przechowywania cemegtizie dheszy od trzech miesty, mazna go
stosowé za zgod Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wikggego przydatng:
do robot.

2.3. Kruszywa

Do stabilizacji cementem mpa stosowa piaski, mieszanki izwiry albo mieszank tych
kruszyw, spetniajce wymagania podane w tablicy 2.
Kruszywo mana uzna za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, gdynik bada

laboratoryjnych wykza, ze wytrzymat@¢ na sciskanie i mrozoodporgé prébek kruszywa
stabilizowanego &la zgodne z wymaganiami oktfenymi w p. 2.5

Tablica 1. WHaciwosci mechaniczne i fizyczne cementu wg PN-B-19701

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 | Wytrzymald¢ nasciskanie (MPa), po 7 dniach, ni¢
mniej niz: 16
- cement portlandzki bez dodatkéw 16
- cement hutniczy 16
- cement portlandzki z dodatkami
2 | Wytrzymatad¢ nasciskanie (MPa), po 28 dniach, niga2,5
mniej niz:
3 | Czas wizania:
- pocatek wigzania, najwczaiej po uptywie, min. |60
- koniec wazania, najpgniej po uptywie, h 12
4 | Stalé¢ objetosci, mm, nie wgcej niz 10

Badania cementu natg wykona zgodnie z PN-B-04300.

Tablica 2. Wymagania dla kruszyw przeznaczonychtdbilizacji cementem

Lp. Wiasciwosci Wymagania| Badania wediug
1 | Uziarnienie
a) ziarn pozostacych na sicie # 2 mm, %, nie mnigj
niz: 3 PN-B-06714-15
b) ziarn przechodych przez sito 0,075 mi
%, nie wicej niz: 15
2 | Zawartdc cz;;g’ci c.)rgan'ic'znyc‘h_, barwa cieczy nad Wzorcowa PN-B-06714-26
kruszywem nie ciemniejszami
3 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie wicej niz: 0.5 PN-B-06714-12
4 | Zawartd¢ siarczanéw, w przeliczeniu na §0 1 PN-B-06714-28
%, ponkej:
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Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy jes wbudowane bezp@dnio po
dostarczeniu na budew zachodzi potrzeba jego okresowego skltadowani@maie budowy, to
powinno by ono sktadowane w pryzmach, na utwardzonym i dobdwodnionym placu, w
warunkach zabezpiecaaych przed zanieczyszczeniem i przed wymieszani€umych

rodzajow kruszyw.

2.4. Woda

Woda stosowana do stabilizacji gruntu lub kruszyseamentem i do piegnacji wykonanej
warstwy powinna odpowiadawymaganiom PN-B-32250. Bez bad&boratoryjnych mgna
stosow@& wodochgowa wock pitha. Gdy woda pochodzi z atpliwych zrodet nie mae by
uzyta do momentu jej przebadania, zgodnie zejyodarn norm lub do momentu poréwnania
wynikéw wytrzymatdci na sciskanie probek gruntowo-cementowych wykonanych adaw
watpliwa i z woch wodocagowa. Brak r&nic potwierdza przydatdé wody do stabilizacji
gruntu lub kruszywa cementem.

2.5. Kruszywo stabilizowane cementem
Wytrzymatas¢ kruszywa stabilizowanego cementem wg PN-S-9601@wiqma spetnia
nastpujace wymagania :

* wytrzymata¢ nasciskanie prébek nasyconych wpplo 7 dniach — od 1,0 do 1,6 MPa

* wytrzymatai¢ nasciskanie probek nasyconych wppo 28 dniach — 0d 1,5 do 2,5 MPa
» wskaznik mrozoodporngci — nie mniej nt 0,6.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania ulepszonego pozHo stabilizowanego cementem
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

— mieszarek stacjonarnych,

— ukiadarek do rozktadania mieszanki,
- zagszczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub roatwalcéw wibracyjnych

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarag
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Transport cementu powinien odbyévsic zgodnie z BN-88/6731-08.

Mieszank cementowo — piaskaworaz kruszywo mina przewoz dowolnymi srodkami

transportu, w sposOb zabezpieczony przed zanieczgsiem, rozsegregowaniem i
wysuszeniem lub nadmiernym zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB D&M0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Podbudowa z gruntu lub kruszywa stabilizowanego ezsgéam nie mge by wykonywana
wtedy, gdy podige jest zamarzeie i podczas opadow deszczu. Nie mpl@ozpoczyna
stabilizacji gruntu lub kruszywa cementemzgke prognozy meteorologiczne wskazupa
mozliwy spadek temperatury pomj 5°C w czasie najltiszych 7 dni.

5.3. Przygotowanie podiea

Podiaze gruntowe powinno gy przygotowane zgodnie z wymaganiami dksaymi w
SSTWIORB D-04.01.01 ,Profilowanie i zesgczenie podia”.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowanikepiszonego podi@ powinny by wczeniej
przygotowane. Paliki lub szpilki powinny byustawione w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli warstwa kruszywa ze spoiwami hydraulicznymi bya uktadana w prowadnicach, to po
wytyczeniu podbudowy natg ustawt na podtau prowadnice w taki sposéb, aby wyznaczaty
one scisle linie krawedzi uktadanej warstwy wedtlug dokumentacji projektp Wysokadé
prowadnic powinna odpowiadlagrubgci warstwy kruszywa ze spoiwami hydraulicznymi, w
stanie niezagszczonym. Prowadnice powinny dystawione stabilnie, w sposob wyklucgaj

ich przesuwanie sipod wptywem oddziatywania maszyaytych do wykonania warstwy.

5.4. Stabilizacja cementem

Sktadniki mieszanki powinny ldydozowane w iléci okreslonej w recepcie laboratoryjnej.
Mieszarka stacjonarna powinna ¢byyposaona w uradzenia do wagowego dozowania
kruszywa i cementu oraz @bpsciowego dozowania wody.

Czas mieszania w mieszarkach cyklicznych nie pamiriy¢ krétszy od 1 minuty, o ile krétszy
czas mieszania nie zostanie dozwolony przeyniera po wsipnych prébach. W mieszarkach
typu ciagtego pedkos¢ podawania materiatdw powinnaduystalona i na bigco kontrolowana
w taki sposéb, aby zapewtjednorodné¢ mieszanki.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnasci optymalnej z tolerangj+10% i -20%
jej wartasci.

Przed utgeniem mieszanki natg ustawt prowadnice i podize zwilzy¢ wod.

Mieszanka dowieziona z wytworni powinnadbyuktadana przy pomocy ukiladarek. Grébo
uktadania mieszanki powinna byaka, aby zapewéiuzyskanie wymaganej gruim warstwy
po zagszczeniu.

Przed zagszczeniem warstwa powinnadwyprofilowana do wymaganychgdnych, spadkow
podtuznych i poprzecznych. Odzycia prowadnic mzna odsipic¢ przy zastosowaniu technologii
gwarantujcej odpowiedrdi rowna¢ warstwy, po uzyskaniu zgody ZAyniera. Po
wyprofilowaniu naley natychmiast przyspi¢ do zagszczania warstwy.

5.5. Zageszczanie

Zageszczanie warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanegmentem naky prowadzé przy
uzyciu zagszczarek lub walcow.
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Zageszczenie warstwy powinno rozpaczsic od nizej potazonej kravwedzi i przesuwa pasami
podtuznymi, czsciowo naktadacymi sk, w strore wyzej potazonej kravedzi. Pojawiagce se
W czasie zagpszczania zamenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, muday¢
natychmiast naprawiane przez wynganieszanki na peingtebokas¢, wyrbwnanie i ponowne
zag:szczenie. Powierzchnia zmgczonej warstwy powinna ndie prawidiowy przekrgj
poprzeczny i jednolity wygt.

Operacje zagszczania i obrobki powierzchniowej mydzy¢ zakaiczone przed uptywem dwoch
godzin od chwili dodania wody do mieszanki.

Zageszczanie nalgy kontynuow#& do osagniecia wskanika zagszczenia mieszanki
okreslonego wg BN-77/8931-12 nie mniejszego od 1,03.

Specjala uwag; nalery paswieci¢ zag:szczeniu mieszanki wasiedztwie spoin roboczych oraz
wszelkich uradzen obcych.

Wszelkie miejsca line, rozsegregowane, ¢ifane podczas zagzczania lub w inny sposob
wadliwe, musz by¢ naprawione przez zerwanie warstwy na perubcé, wbudowanie nowej
mieszanki o odpowiednim sktadzie i ponowneggagzenie. Roboty tea svykonywane na koszt
Wykonawcy.

5.6. Spoiny robocze

W miare mazliwosci nalezy unikaé podiuznych spoin roboczych, poprzez wykonanie warstwy
na catej szeroki.

Jeili jest to niemaliwe, przy warstwie wykonywanej w prowadnicach, gazwykonaniem
kolejnego pasa natg pionowa krawedz wykonanego pasa zwnl¢ wodh. Przy warstwie
wykonanej bez prowadnic w wonej i zagszczonej mieszance, najeniezwiocznie obeai
pionowa krawedz. Po zwikeniu jej wod nalezy wbudowd& kolejny pas. W podobny sposéb
naleey wykona poprzecza spoire robocz na pohczeniu dziatek roboczych. Od obcia
pionowej krawgdzi w wykonanej mieszance rta odsipic wtedy, gdy czas porulzy
zakaiczeniem zaggzczania jednego pasa, a rozgeean wbudowania gsiedniego pasa, nie
przekracza 60 minut.

5.10. Pie¢gnacja warstwy z gruntu lub kruszywa stabilizowaneg cementem

Piekgnacja powinna hiyprzeprowadzona wedtug jednego z gasjcych sposobdw:

a) skropienie specjalnymi preparatami powtokotworczyposiadajcymi aprobat techniczma
wydara przez uprawniom jednostk, po uprzednim zaakceptowaniu iclrydia przez
Inzyniera,

b) utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotieapianie wod w ciagu dnia, w czasie
CO najmniej 7 dni,

c) przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszcadinlia z tworzywa sztucznego, wong na zaktad
0 szerokéci co najmniej 30 cm i zabezpieczoprzed zerwaniem z powierzchni warstwy
przez wiatr,

d) przykrycie warstw piasku lub grubej wtdkniny technicznej i utrzymymia jej w stanie
wilgotnym w czasie co najmniej 7 dni.

Inne sposoby piegnacji, zaproponowane przez Wykonawdnne materialy przeznaczone do

pielegnaciji mog by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacjyimera.

Nie naley dopuszczéa zadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie wsikré dni po

wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruch technoimy mae odbywa sic wytacznie za

zgody Inzyniera.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania

0golne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania spoiw, kruszyw i

gruntébw przeznaczonych do wykonania robét
celu akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

i prizegis wyniki tych bada Inzynierowi w

Czestotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarbw w czasie wykonywania ulepszonego paaito

stabilizowanego cementem podano w tablicy 1.
Tablica 1. Cgstotliwos¢ bada i pomiaréw

[®)

Czestotliwosé¢ badan
Wyszczeg6lnienie badh Maksymalna powierzchnia podbudowy luby

Lp. ulepszonego podia przypadajaca
na jedno badanie

1 | Uziarnienie mieszanki kruszywa 400%,mnie mniej nt 2 prébki dzienneg

2 | Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa ze spoiwepwykonania

3 | Zagiszczenie warstwy

4 | Grubdi¢ ulepszonego pocia 400 M

5 | Wytrzymala¢ nasciskanie 7 i 28-dniowa | 400 n?

6 | Mrozoodpornéé

7 | Badanie sktadnikow mieszanki przy projektowaniuprzypadkach watpliwych
przy projektowaniu skiadu mieszanki i1 pi
kazdej zmianie sktadnikéw

zy

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Prébki do bada nalezy pobier& z mieszarek przed podaniem spoiwa. Uziarnienieniny
zgodne z receptiaboratoryja zaakceptowanprzez Irzyniera.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki gruntu lub kruszywa

ze spoiwami

Wilgotnos¢ mieszanki powinna kgy rowna wilgotndci optymalnej, okréonej w projekcie

sktadu tej mieszanki, z toleranc{10% -20% jej w
6.3.4.Zageszczenie warstwy

arteci.

Mieszanka powinna lgyzag:szczana do ogjnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od

1,00 oznaczonego zgodnie z BN-77/8931-12.

6.3.5.Gruba¢ podbudowy lub ulepszonego pozio
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Gruba¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zaggzczeniu w odlegkei co najmniej 0,5
m od kravgdzi. Grubad¢ warstwy nie mee r@nic sig od projektowanej o wcej niz £ 1 cm.

6.3.6.Wytrzymata¢ nasciskanie

Wytrzymata¢ nasciskanie okréla sk na probkach walcowych @rednicy i wysokéci 8 cm.

Prébki do bada nalezy pobierd z miejsc wybranych losowo, w warstwie razboej przed jej
zag:szczeniem. Probki w ikgi 6 sztuk nalgy formowa i przechowywé zgodnie z normami
dotyczicymi poszczegolnych rodzajow stabilizacji spoiwaRtidobki naley badd& po 7 oraz po
28 dniach przechowywania. Wyniki wytrzymé&td na sciskanie powinny by zgodne z
wymaganiami podanymi w pkt. 2.5.

6.3.7.Mrozoodpornéc¢

Wskaznik mrozoodpornéci okreslany przez spadek wytrzymat na Sciskanie probek
poddawanych cyklom zamiania i odmraania powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi
w pkt 2.5.

6.3.8.Badanie cementu

Dla kazde] dostawy cementu, Wykonawca powinien ékéewtasciwosci podane w pkt 2.2
niniejszej SSTWIORB .

6.3.9.Badanie wody
W przypadkach watpliwych nalery przeprowadz badania wody wg PN-B-32250.
6.3.10.Badanie wiéciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa nalgy bad& przy kadej zmianie rodzaju kruszywa. V¥&wosci
powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. ninigjS&TWIORB.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych i wytrzymakziowych ulepszonego
podioza stabilizowanych spoiwami
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych podaje tablica
2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego ulepszonego padto
stabilizowanego cementem

Lp. Wyszczeg6lnienie bada i Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiarow

pomiaréw

1 Szerokd¢ nie rzadziej ni co 50 m

2 Réwna¢ podiwzna

3 Réwnai¢ poprzeczna

4 Spadki poprzeczne

5 Rzedne wysokéciowe co 50m

6 Grubd¢ ulepszonego podia co 50 m
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6.4.2.Szerokdé¢ ulepszonego podia

Szeroka&¢ ulepszonego podia nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cm, -5 cm.

6.4.3.ROWNG¢ ulepszonego podia

Nierownaici podiwzne ulepszonego podia naley mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem,
zgodnie z norr BN-68/8931-04.

Nieréwnaici poprzeczne ulepszonego padialey mierzy¢ 4-metrovy tata.
Nieréwnaci nie powinny przekraczal5 mm.

6.4.4.Spadki poprzeczne ulepszonego padto

Spadki poprzeczne ulepszonego peadigpowinny by zgodne z dokumentagcjprojektows z
tolerancy £ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe ulepszonego podia

Rd&znice pomedzy rzdnymi wykonanego ulepszonego padica rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Gruba¢ ulepszonego podia

Gruba¢ ulepszonego podia nie mae r&ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz +10%,
-15%.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami ulepszonegpodioza
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne ulepszonego pazaito

Jezeli po wykonaniu badana stwardniatym ulepszonym podiostwierdzi st, ze odchylenia
cech geometrycznych przekracgajielkosci okreslone w p. 6.4, to warstwa zostanie zerwana na
caly grubac¢ i ponownie wykonana na koszt Wykonawcy. Dopuszizanny rodzaj naprawy
wykonany na koszt Wykonawcy, o ile zostanie on zeptowany przez lyniera.

Jezeli szeroké¢ ulepszonego podia jest mniejsza od szerak projektowanej o wicej niz 5

cm i nie zapewnia podparcia warstwom 2@y lezacym, to Wykonawca powinien poszeézy
ulepszone podie przez zerwanie warstwy na pelgrubcgé do potowy szerok&i pasa ruchu i
wbudowanie nowej mieszanki.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ ulepszonego podia

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wam grubéci Wykonawca wykona
napraw ulepszonego podia przez zerwanie wykonanej warstwy, ugam@ zerwanego
materiatlu i ponowne wykonanie warstwy o odpowietnistasciwosciach i 0 wymaganej
grubaci. Roboty te Wykonawca wykona na witasny koszt.viB&onaniu tych robot nagi
ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa wytrzymaitd¢ ulepszonego podia

Jezeli wytrzymalaé srednia probek dzie mniejsza od dolnej granicy oki@nej w niniejszej
SST dla ulepszonego poday to warstwa wadliwie wykonana zostanie zerwangmieniona
na nova 0 odpowiednich wigciwosciach na koszt Wykonawcy.

Przebudowa ulicy Rynek w Chetmskskim
Strona 46



Przedsgbiorstwo Robét Igynieryjnych , TRAKT”
Sedzistaw 50 58-410 Marciszéw

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB DEM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) ulepszonego pozHo z kruszyw
stabilizowanych cementem.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SSTWIORB DB0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, SSTWIORB i wymaganiami fyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frulepszonego podia z kruszyw stabilizowanych cementem obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

— dostarczenie materiatéw, wyprodukowanie mieszajgjitransport na miejsce wbudowania,

— dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezigmiewadnic oraz innych materialow i
urzadzen pomocniczych,

— roztozenie | zagszczenie mieszanki,

— pielegnacja wykonanej warstwy

— przeprowadzenie pomiarow i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04300 Cement. Metody bad®znaczanie cech fizycznych

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébeityr

3. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawarkgi zanieczyszcze
obcych

4. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&zanie sktadu ziarnowego

5. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawarkgi zanieczyszcze
organicznych

6. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi siarki metod
bromowy
7. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie rozpadu krzemianowego
8. PN-B-06714-38 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie rozpadu wapniowego
9. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania.d8zanie rozpadielazawego
10. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci w bebnie Los

Angeles
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11.
12.

13.
14.

15.
16.

17.
18.

19.
20.
21.

PN-B-06714-39
PN-B-06714-42

PN-B-11112
PN-S-06102

PN-S-96023
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego
Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie scieralngci w bebnie Los

Angeles

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@&awierzchni drogowych

Drogi

samochodowe.

mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@@ehnia z thucznia kamiennego
Kruszywo mineralne. Kruszywo kamme famane do nawierzchni

drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczanieavska piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczanie utnoddksztaticenia nawierzchni

podatnych i podtza przez obeizenie ptyt
Drogi samochodowe. Pomiar r&enoawierzchni planografem i tat
Drogi samochodowe. Pomiaréigodatnych ugiciomierzem belkowym

Oznaczanie wshika zagszczenia gruntu

Podbudowy

z

sz stabilizowanych
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D - 08.01.02 KRAVWEZNIKI KAMIENNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacghtecznej wykonania i odbioru robot
budowlanych (SSTWiIORB)aswymagania dotycice wykonania i odbioru robot zgzanych z
ustawieniem krawznikow kamiennych.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegobtowa specyfikacja techniczna wykonania iiardbrob6t budowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy gimadowie ulicy Rynek w Chetmsku
Slaskim

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t azanych z
ustawieniem krawznikow kamiennych na tawach z betonu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki kamienne - belki kamienne ogranicgag chodniki dla pieszych, pasy
dzielace, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdbw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudaw
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi do wykonania krganikdw kamiennych &
— krawezniki odpowiadagce wymaganiom BN-66/6775-01,
piasek na podsypk

cement do podsypki cementowo-piaskowej i zaprawy,

woda

beton,
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2.3. Krawezniki kamienne

W ramach projektu naty wbudowa krawezniki granitowe, cgte, z powierzchmni czotows oraz
gorm promieniowan o wymiarach 100 x 30 x 15 cm, Zeigciem powierzchni czotowej na
wysokasci 15 cm o 3 cm
Dopuszczalne wady i uszkodzenia dla kgzmkdéw kamiennych podaje tablica 1.

Tablica 1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Rodzaj uszkodze

Typy kraweznikow

proste lukowe
skrzywienie licowych 0,3cm
(wichrowata¢ bocznych nie sprawdzagsi
powierzchni) stykowych 0,2 cm | 0,3cm
spodu nie sprawdzagsi
wady obrobki licowych dopuszcza sina dlugdci 1 m danej powierzchni jedno
powierzchni wglebienie wielkdci do 5 crd, nie gkbsze nt 0,5 cm, nie
(wgtebienia wynikajace z techniki wykonania faktury
i wypuktosci) bocznych wgtbienie do 1,5 cm dopuszczae sbez ogranicze
Wypuktos¢ poza lico pasa obrobionego na powierzchni
przedniej (od strony jezdni) niedopuszczalne. | Na
powierzchni tylnej (od strony chodnika) dopuszeig
wypukitosci poza lico pasa obrobionego do 1 cm
stykowych w olxbie pasa diutowanego vetienia niedopuszczalne,
pozostata ag¢ powierzchni nie podlega sprawdzeniu
spodu nie sprawdzagsi
szczerby ilos¢ w
uszkodzenia przeliczeniu |3 5
krawedzi i nar@y | na 1m
dtugas¢ 0,5cm lcm
gtebokasé 0,3cm 0,5cm
_ 10,3 cm na diugii pow.
odchytki od lgta prostego 0,2 cm na diugo
powierzchni
odchyitki w krzywenie tuku - 1,0cm

Krawezniki moga by¢ przechowywane na skiadowiskach otwartych, posegvage wg typow.
Dopuszcza si sktadowanie krawznikow prostych w kilku warstwach, przy zastosowaniu
drewnianych podkiadek poruzy poszczegollnymi warstwami, przy czym suma wys$cko

warstw nie powinna przekracza,2 m.

2.4. Materiaty na podsyple i do zapraw

2.4.1.Piasek

Piasek na podsygkcementowo-piaskoavpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712, a
do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Przebudowa ulicy Rynek w Chetmskskim

Strona 50



Przedsgbiorstwo Robét Igynieryjnych , TRAKT”
Sedzistaw 50 58-410 Marciszéw

2.4.2. Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowej i do podsygkentowo-piaskowej powinien by
cementem portlandzkim klasy niezszej n ,,32,5” odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701.

2.4.3. Woda

Woda powinna b§ odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

2.5. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kragzniki nalezy stosowa, dla tawy betonowej - beton klasy B 15, wg
PN-B-06250.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do ustawiania kraweznikow
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania zapraw oraz przygotowpoisypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych do zagzczania podsypki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarag
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport kraweznikow

Krawgzniki kamienne mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki nalezy uktada na podkladach drewnianych,edami, diugécia w kierunku jazdy
srodka transportowego.

W celu zabezpieczenia powierzchni obrobionych prkedpdrednim stykiem, naley je do
transportu zabezpieczyprzektadkami splecionymi ze stomy lub weiny drzeymrzy czym
grubas¢ tych przektadek nie powinna bynniejsza ni 5 cm.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powiniergsdbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzaah je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi maddeni. podczas transportu kruszywa
powinny by zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drebreed rozpyleniem

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB D&M0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.
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5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy naley wykonywa zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom fawy w planie z uwzglinieniem w
szerokdci dna wykopu konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod dgvowinien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno kyzgodne z BN-64/8845-02.

tawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Beton réezielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien ywyréwnywany warstwami. Betonowanie taw najle
wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym maaktosowd co 50 m
szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiezmasg zalewows

5.4. Ustawienie kraveznikow kamiennych
5.4.1.Zasady ustawiania kragnikow

Swiatto (odlegtéé gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno dyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej i wynasiod 10 do 12 cm, a w przypadku stosowania kni
kraweznika 2 — 4 cm.

Zewrxtrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dyo ustawieniu krawznika
obsypana piaskiemywirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie
ubitym.

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

5.4.2.Ustawienie krawznikdw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikOw na ftawie betonowej wykonujeesi na podsypce z piasku lub na
podsypce cementowo-piaskowej o gréh@ do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.4 Wypetnianie spoin

Spoiny krawznikbw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny nalyy wypenic
zaprava cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2.

Spoiny krawznikbdw przed zalaniem zaprawalery oczyci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia
przed wptywami temperatury krawaniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i 0
spoinach zalanych zaprawalezy zalewa co 50 m bitumicza mas zalewowa nad szczelig
dylatacyjm tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdnabadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia kegwikOw kamiennych i przedstawiwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.
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6.2.1.Badania krawznikow

Badania krawznikdw kamiennych obejmaj

— sprawdzenie cech zewtnznych,

— badania laboratoryjne.

Sprawdzenie cech zewtnznych obejmuje:

— sprawdzenie ksztattu, wymiaréw i wygu zewrtrznego,

— sprawdzenie wad i uszkodze

Badanie laboratoryjne obejmuije:

— badanie nagkliwosci wod,

badanie odporrsgi na zamraanie,

badanie wytrzymakei nasciskanie,

badaniescieralngci na tarczy Boehmego,

badanie wytrzymakei na uderzenie.

Sprawdzenie cech zewtnznych naley przeprowadza przy kadorazowym odbiorze partii
kraweznikOw. Badanie laboratoryjne naleprzeprowadzana polecenie lryniera na probkach
materialu kamiennego, z ktdrego wykonano kraviki, a w przypadkach spornych - na
probkach wyagitych z zakwestionowanych krasnikdéw, zgodnie z wymaganiami tablicy 1.

W skiad partii przeznaczonej do badaowinny wchodzi krawezniki jednakowego typu, klasy,
rodzaju, odmiany i wielkei. Wielkos¢ partii nie powinna przekracz400 sztuk.

W przypadku przedstawienia aitszej ilasci kraweznikow, naley dostave podzielt na partie
skiadajce st co najwyej z 400 sztuk.

Pobieranie probek materiatu kamiennego hafgzeprowadzawg PN-B-06720.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiarOw najeprzeprowadza poprzez ogidziny zewrtrzne oraz
pomiar przy pomocy linii z podziadkmilimetrowa z doktadnécia do 0,1 cm.

Sprawdzenie rowrkgi powierzchni obrobionych przeprowadzaalezy przy pomocy linii
metalowej, ustawionej wzdikrawedzi i po przektnych sprawdzanej powierzchni oraz pomiar
odchyler z doktadnécia do 0,1 cm.

Sprawdzenie kragdzi prostych przeprowadzaalezy przy pomocy linii metalowej.
Sprawdzenie szczerb i uszkodzerzeprowadza nalezy poprzez ogidziny zewrtrzne,
policzenie iléci szczerb i uszkodaeoraz pomiar ich wielkgei z doktadnécia do 0,1 cm.
Sprawdzenie faktury powierzchni przeprowadzanszualnie przez poréwnanie z wzorem.
Ocere wynikow sprawdzenia cech zewirenych oraz ocenwynikow bada laboratoryjnych
nalezy przeprowadz wg BN-66/6775-01.

6.2.2.Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostatych materiatdbw stosowanych przyawishiu kraveznikdw kamiennych
powinny obejmowé wszystkie wiaciwosci, ktére zostaty okidone w normach podanych dla
odpowiednich materiatébw wg pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie rob6t naky sprawdzé:

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie taw,

— ustawienie krawznikdw i wypetnienie spoin,
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB DEM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest m (metr) wykonanego krawanika kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SSTWIORB DB0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumensacprojektows, SSTWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrici podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 m krasnika kamiennego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,

— wykonanie wykopu pod tagy

— wykonanie szalunku,

— wykonanie tawy,

— ustawienie krawznikdw na podsypce,

— wypelnienie spoin,

— zasypanie zewgtrznejsciany kraweznika gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-01080 Kamigdla budownictwa i drogownictwa. Klasyfikacja i m@sowanie
2. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

3. PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piasek do zajragowlanych

4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

5. PN-B-06720 Pobieranie prébek materiatow kamiehny
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© N

PN-B-19701

PN-B-32250
BN-62/6716-04
BN-66/6775-01

Cement. Cement powszechneggtku. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Kamiedla budownictwa i drogownictwa. Bloki surowe

Elementy kamienne. Kkgwiki uliczne, mostowe i drogowe.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtecznej wykonania i odbioru roboét
budowlanych (SSTWiORB)aswymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staienego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iiardbrobot budowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dla wylnia przebudowy ulicy Rynek w
ChetmskuSlaskim

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot aganych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staimlenego mechanicznie. Niniejsza
specyfikacja ma zastosowanie do wykonywania podiwydezdni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méxirde - jedna lub wicej
warstw zagszczonej mieszanki, ktdra stanowi warstvesng nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SSTWIORB D&a:00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagargalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padaw
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw fam@nwtabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszenieovgca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakow albo ziamairu wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztizgbcych i bez domieszek gliny.
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2.3. Wymagania dla materiatov

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olilena wedtug PI-B-0671445 powinna lee¢ miedzy
krzywymi granicznymi p6l dobrego uziarnienia podamya rysunku :

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dygiagta i nie mae przebiega od dolnejkrzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej graniczoejarnienia nagsiednich sitach. Wymie
najwickszego ziarna kruszywa nie w® przekracza 2/3 grubdci warstwy ukladane
jednorazowo.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia krus;przeznaczonych na podbudowy wykonyw:
metod, stabilizacji mechaniczn

1-2 kruszywo na podbudayzasadnicz (gérm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbudaypomocnicz (dolm warstwe)

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinnyspetnig wymagania okrdone w tablicy 1
2.3.3.Woda

Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygce sprztu podano w SSTWIORB -M-00.00.00 ,Wymagani
ogolne” pkt 3.
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3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyotichanicznie

powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

a) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

b) walcoéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtatnych do zagszczania. W miejscach
trudno dosfpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub
mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarag
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgh je

przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi mageri, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.
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Tablica 1 Wymagania dla kruszywa

Wyszczegolnienie Wymagania Badania
Lp. wiasciwosci wedtug
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, % (m/m) od 2do 10 PN-B-06714-15
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie wgej niz 5 PN-B-06714-15
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie gaej niz 35 PN-B-06714-16
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, %(m/m), nig PN-B-04481
wiecej niz 1

5 | Wskanik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu od 30 do 70 BN-64/8931-01
metod, | lub Il wg PN-B-04481, %

6 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralnd¢ catkowita po petnej liczbie obrotow, ni¢

174

PN-B-06714-42

wigcej niz 35
b) scieralnag¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotow,
nie wigcej niz 30
7 | Nasikliwosé, %(m/m), nie wécej niz 3 PN-B-06714-18
8 | Mrozoodporné&, ubytek masy po 25 cyklach PN-B-06714-19
zamraania, %(m/m), nie wcej niz 5
9 | Rozpad krzemianowyzelazawy 4cznie, % (m/m), nie PN-B-06714-37
wigcej niz i PN-B-06714-39
10 | Zawarté¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SO PN-B-06714-28
%(m/m), nie wgcej niz 1
11 | Wskanik nasnasci Whes mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy ni: PN-S-06102
a) przy zagszczeniud = 1,00 80
b) przy zagszczeniud > 1,03 120

5 WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SSTWIORB DE&M0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podiaze pod podbudow powinno spetni@ odpowiednio wymagania oldlene w SSTWIORB
D-04.01.01 Profilowanie i zagzczanie podita, SSTWIORB D-04.05.01 ,Ulepszone patia
kruszywa stabilizowanego cementem”.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowaniaodbudowy powinny by wczeniej

przygotowane.
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Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w e¢gdlach réwnolegtych do osi drogi, lub
w inny sposOb zaakceptowany przezymera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno uiwiaé¢ nacagniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wikszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grediptakiej, aby jej
ostateczna grulé po zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej. Warstwa podbudowy
powinna by roztazona w spos6b zapewnialy oshgniecie wymaganych spadkéw igdnych
wysokaciowych.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gagczania powinna odpowiadawilgotnosci
optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448&ietpoda II). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zo&tasuszony przez mieszanie i napowietrzanieelde
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest 2zsza od optymalnej o 20% jej waith, mieszanka
powinna by zwilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest vilgza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy
0Suszy.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna kgyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad Inzyniera, gotow

podbudow do ruchu budowlanego, to jest obamany naprawi wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napveymiktych z niewtdciwego

utrzymania podbudowy olgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdénabadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawyniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptacji materiatdw. Badania te powinny obejméwazystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2
niniejszej SSTWIORB.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
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Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badaprzy budowie podbudowy z kruszyw oraz
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ bada

Maksymalna

Minimalna I'CZba.pOWierzchnia podbudow

Lp. | Wyszczegblnienie bada badan na dziennej : :
dzialce roboczej przypadajca  na  jedng
badanie (f)
1 | Uziarnienie mieszanki 2 600
Wilgotnas¢ mieszanki
Zag:szczenie warstwy 5 probek 2 00C wia jezdni, 500

m? dla chodnika,

4 | Badanie whciwosci kruszywa wg tab. ]_dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianig
okt 2.3.2 kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Problkeiya
pobier& w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada
powinny by na bieaco przekazywane #ynierowi.

6.3.3.Wilgotnaos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), z erep +10% -20%.
Wilgotnaos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osagniccia wymaganego wskaika
zagszczenia.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalezn& za prawidiowe, gdy
stosunek wtérnego modulty do pierwotnego modutu odksztatceliajest nie wekszy od 2,2
dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
Ez
Eq
6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

< 2.2

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bad@a petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawow sposéb losowy w
obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy 3.
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Tablica 3. Cgstotliwaos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. |Wyszczegolnienie bada i|Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
pomiaréw
1 Szerokd¢ podbudowy co 50 m
2 Réwna¢ podiwzna co 20 m tad
3 Réwnai¢ poprzeczna
4 Spadki poprzeczne co50m
5 Rzedne wysokéciowe
6 Uksztattowanie osi w planie
7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz n
rzadziej nk raz na 400
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepmiaz na 2000 fm
8 Nosnos¢  podbudowy - modutf co najmniej w 10 punktach
odksztatcenia

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroka¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5
cm.

6.4.3.Rowna¢ podbudowy

Nierownaici podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie z
BN-68/8931-04.

Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrova fata.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekracz&10 mm

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukacWipoy by zgodne z dokumentaci
projektows, z tolerancgj = 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rdznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy

Os podbudowy w planie nie nie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz
+5cm.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podé
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Gruba¢ podbudowy nie mie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz £ 10%,

6.4.8.Nosnas¢ podbudowy

Wtérny modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powmniBt nie mniejszy ni:
180 MPa dla podbudowy z kruszywa pod jezdni

100 MPa dla podbudowy pod chodnikami

6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujicksze odchylenia od okilenych w
punkcie 6.4 powinny kiynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbakasci co najmniej

10 cm, wyrownane i powtOrnie zgggczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokeé¢ podbudowy jest mniejsza od szerésioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom xey lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pelgrubag¢ do potowy szerokixi pasa
ruchu, dotaenie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wgzgm grubéci, Wykonawca wykona
naprave podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiedai giebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym
materialem o odpowiednich wigiwosciach, wyrGwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na witasny koszt. Po wagkdu tych robot nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldai warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa n@gnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz
roboty niezledne do zapewnienia wymaganegnaici, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawcalpaowy tylko wtedy, gdy zarenie
nosnosci podbudowy wynikio z niewkziwego wykonania robét przez Wykonawwodbudowy.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB DEM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SSTWIORB DB0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, SSTWIORB i wymaganiami fyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuije:

10

1.
2.

Noohkow

o

10.
11.
12.

13.
14.
15.
16.

17.
18.

19.
20.

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

sprawdzenie i ewentuaimapraw podiaza,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z riagep

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

roztozenie mieszanki,

zag:szczenie roztoonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robét.

. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeityr

PN-B-06714-12Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirt@anieczyszcze
obcych

PN-B-06714-15Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadunaiaego

PN-B-06714-16Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#ttnzi

PN-B-06714-17Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétno

PN-B-06714-18Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczaniegkdigiosci

PN-B-06714-19Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodjgornmetoc
bezpdrednih

PN-B-06714-26Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirt@anieczyszcze
organicznych

PN-B-06714-28Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirtsiarki metod
bromowy

PN-B-06714-37Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadenkianowego

PN-B-06714-39Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpathzawego

PN-B-06714-42Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczad®@eralngci w bebnie Los
Angeles

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych mechanicznie

PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@aehnia z ttucznia kamiennego

BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do ieaehni
drogowych

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wakiia piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcamavierzchni
podatnych i podtza przez obaizenie ptyt

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowétdonawierzchni planografem i kat

BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar g§ipodatnych ugiciomierzem belkowym
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21. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 05.03.01
NAWIERZCHNIA Z KOSTKI KAMIENNEJ | PLYT KAMIENNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacghtecznej wykonania i odbioru robot
budowlanych (SSTWiORB)aswymagania dotycice wykonania i odbioru robot zgzanych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki kamiennej i gtgimiennych

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegobtowa specyfikacja techniczna wykonania iiardbrob6t budowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dla wy&nia przebudowy ulicy Rynek w
ChetmskuSIaskim

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot aganych z
wykonywaniem nawierzchni kostkowych - z kostki kanmej nieregularnej, regularnej i
rzedowej oraz ptyt granitowych

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda ulepszona - nawierzchnia bewmpyl dostatecznie rowna,
przystosowana do szybkiego ruchu samochodowego.

1.4.2.Nawierzchnia kostkowa - nawierzchnia, ktérej waesfaieralna jest wykonana z kostek
kamiennych.

1.4.3.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotyaze materiatdbw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudaw
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
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2.2. Kamienna kostka drogowa

Przewidziano gycie kostki pochodgej z uprzedniej rozbiorki nawierzchni oraz uzupesiie
jej w brakupcych miejscach kostknows o tej samej wielkéci i fakturze, co kostka z rozbiorki.

Dla kostki na jezdni, chodniku dla pieszych, ryn&éw , nawierzchni miejsc postojowych itp.,
jej wielkos¢ okresla dokumentacja projektowa.
Wymagania dla kostki nowej okila tabela 1

Tablica 1. Wymagane cechy fizyczne i wytrzyntatlowe dla kostki kamiennej

Lp. Cechy fizyczne Wymagania Badania
I wytrzymatgciowe wedtug

Wytrzymata¢ nasciskanie w stanie powietrzno- PN-B-04110

1 : L 160
suchym, MPa, nie mniej ni

2 Scieralngé na tarczy Boehmego, w centymetrach, njie 0.2 PN-B-04111
wiecej niz ’

3 Wytrzymata¢ na uderzenie (zwztosé), liczba 12 PN-B-04115
uderz@, nie mniej nk
Nasakliwos¢ woda, w %, nie wecej niz 0,5 PN-B-04101
Odporné¢ na zamraanie nie bada si PN-B-04102

Dopuszczalne tice wielkaci kostki w stosunku do wielkoi przewidzianej projektem nie
moga przekracza 1,0 cm

Krawgdzie co najmniej jednej powierzchni kostki powiniby¢ bez uszkodze Pozostate
krawedzie kostki mog mie¢ uszkodzenie diugei nie wickszej ni pot wymiaru wysokeéci
kostki, natomiastaczna ich dtugéé nie powinna przekraczavymiaru wysokéci kostki.
Uszkodzenia ktoregokolwiek z naso kostki powierzchni gornej (czota) kostkia s
niedopuszczalne.

2.3.Kamienne ptyty drogowe

Przewidziano #ycie ptyt granitowych o wym.60x60x8 cm o nawiemichornej wykaczonej
przez ptomieniowanie . Piyty uktadane ze spdifb mm. Dokladn& ciecia bokow ptyt 2 mm.
Wymagania dla materiatu ptyt jak dla kostki wg Tieyp1.

Kostka oraz ptyty winny pochodzk jednego ziga. Uktadanie ptyt na podsypce cementowo-
piaskowej 1:3 . Spoiny wypetnione zapeagementowo-piaskoavl:3

2.4 Cement

Cement stosowany do podsypki i wypetnienia spowipen byt cementem portlandzkim klasy
32,5, odpowiadagy wymaganiom PN-B-19701.
Transport i przechowywanie cementu powinny hgodne z BN-88/6731-08.

2.5. Kruszywo

Kruszywo na podsypki do wypetniania spoin powinno odpowig&daymaganiom normy PN-B-
06712.

Na podsypk stosuje si mieszank kruszywa naturalnego o frakcji od 0 do 8 mm. Zdoégr
pytbw w kruszywie na podsygkcementowazwirowa i do zaprawy cementowo-piaskowej nie
maoze przekracza3%, a na podsypkzwirowa - 8%.
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Kruszywo naley przechowywé w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem
oraz zmieszaniem z kruszywami innych klas, gatunkéakcji (grupy frakciji).
Pozostate wymagania i badania wg PN-B-06712.

2.6. Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowd«pvasj, powinna odpowiada

wymaganiom PN-B-32250. Powinna tochyoda ,odmiany 1.

Badania wody naley wykonywa:

- w przypadku nowegérddta poboru wody,

- w przypadku podejrze dotyczcych zmiany parametrow wody, np. @menia, zapachu,
barwy.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania

ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej

Wykonaweca przyspujacy do wykonania nawierzchni z kostek kamiennychipem wykaza

sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

— betoniarki, do wytwarzania betonu i zapraw orazygotowywania podsypki cementowo-
piaskowej,

— ubijakéw rkcznych i mechanicznych, do ubijania kostki,

— wibratoréw ptytowych i lekkich walcéw wibracyjnyctdo ubijania kostki po pierwszym
ubiciu rcznym.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarag
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywo mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportowymi w warunkach
zabezpieczagych je przed rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SSTWIORB DEMD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Podsypka

Do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej raglstosowa podsypl piaskova

Wymagania dla materiatdbw stosowanych na podsypiwvinny by zgodne z pkt 2 niniejszej
SSTWIORB oraz z PN-S-96026.

Gruba¢ podsypki powinna biyzgodna z dokumentagcprojektows.
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5.4. Uktadanie nawierzchni z kostki kamiennej

Kostke na jezdni i w korytackciekowych naley uktada& w desé rzedowy prosty, ktory

uzyskuje st przez uktadanie kostki gdami prostopadtymi do osi drogi,

Kostke na parkingach natg ukltad& réwniez w desé rzedowy 2z wykonaniem paséw
rozdziatlu stanowisk kosikczerwon . Na chodniku zastosowadesé& wachlarzowy ktéory
otrzymuje s¢ przez uktadanie kostki w ksztaicie tuku.

Szeroka&¢ spoin medzy kostkami nie powinna przekra¢zimm. Spoiny wgsiednich redach
powinny s¢ mijac co najmniej 0 1/4 szeroka kostki.

Kostka uyta do uktadania nawierzchni powinnaékggdnego gatunku i z jednego rodzaju skat..
Przegcia dla pieszych oraz granice miejsc postojowychjghtuje s¢ wydzielic poprzez
utozenie kostek rgnych kolorow w formach ok&onych w dokumentacji projektowe;.

Kostke mazna uktada jezeli temperatura otoczenia jest°€5lub wyzsza. Nie naley uktada
kostki w temperaturze®C lub nizszej. Jeeli w ciagu dnia temperatura utrzymuje sv
granicach od 0 do #&, a w nocy spodziewane przymrozki, kostk nalezy zabezpieczyprzez
nakrycie materiatem o ztym przewodnictwie cieplnym.
Kostke nalezy ubijac trzykrotnie.
Pierwsze ubicie ma na celu osadzenie kostek w pagsy wypetnienie dolnych ¢&ci spoin
materialem z podsypki. Obm@nie kostki w czasie pierwszego ubijania powinnmest od 1,5
do 2,0 cm.
Utozona nawierzchng z kostki zasypuje simieszanin piasku izwiru o uziarnieniu od 0 do 4
mm, polewa wodl i szczotkami wprowadzaegskruszywo w spoiny. Po wypetnieniu spoin trzeba
nawierzchng oczyci¢ szczotkami, aby kala kostka byta widoczna, po czym riglgrzystpic
do ubijania.
Ubijanie kostek wykonuje siubijakami stalowymi o erzarze okoto 30 kg, uderzgj ubijakiem
kazda kostke oddzielnie. Ubijanie w przekroju poprzecznym prdaiask od kraweznika do
srodka jezdni.
Drugie ubicie nalgy poprzedz: uzupetnieniem spoin i palavoda.
Trzecie ubicie ma na celu doprowadzenie nawierz&msikowe] do wymaganego przekroju
poprzecznego i podimego jezdni. Zamiast trzeciego ubijania zm@ stosowa watowanie
walcem o masie do 10 t - najpierw w kierunku padim, postpujac od kravgznikOw w
kierunku osi, a nagpnie w kierunku poprzecznym.
Wypelnianie spoin przez zamulanie piaskiem powinog wykonane z zachowaniem
nastpujacych wymaga:
— piasek powinien odpowiadavymaganiom wg pkt 2.5,
— w czasie zamulania piasek powinien¢kybficie polewany wogl aby wypetnit catkowicie
spoiny
5.5 Uktadanie nawierzchni z ptyt kamiennych.
5.5.1.Sposo6b uktadania piyt
Sposob (desg uktadania ptyt betonowych na odcinkach prostykttkkach powinien b
zgodny z dokumentagcprojektowa
5.5.2.Uktadanie ptyt na odcinkach prostych
Piyty szdéciokatne na odcinkach prostych powinnychytozone tak, aby dwa boki kdej z
nich byly prostopadte do osi drogi. Na krglziach bocznych nawierzchni powinnycby
utozone piyty infuty lub potowki.
Piyty odcinkach prostych powinny butozone rzdami prostopadtymi do osi drogi .
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5.5.3. Wypetnienie spoin

Wypetnienie spoin w nawierzchniach z ptyt betonolwpowinno by wykonane zgodnie z
dokumentagj projektows, .

Wypetnienie spoin zaprancementow o wytrzymatdci R,g= 20 MPa, powinno hy
wykonane w gib nie mniej nk na 2/3 wysok&ci ptyty.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie rob6t
6.2.1.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki polega na stwierdzeniu jepngi z dokumentagj projektows oraz z
wymaganiami okrdonymi w p. 5.3.

6.2.2.Badanie prawidtowgxi uktadania kostki

Badanie prawidtowsri uktadania kostki polega na:

— zmierzeniu szerokai spoin oraz powdzania spoin i sprawdzeniu zgodobz p. 5.4,

— sprawdzeniu prawidtowsti wykonania szczelin dylatacyjnych zgodnie z @. 5.
Sprawdzenie vdzania kostki wykonuje siwyrywkowo w kilku miejscach przez aglziny
nawierzchni i okrédenie czy wazanie odpowiada wymaganiom wg p. 5.4.

Ubicie kostki sprawdza sprzez swobodne jednokrotne opuszczenie z wysbi® cm ubijaka
0 masie 25 kg na poszczegolne kostki. Pod wptywadaedo uderzenia osiadanie kostek nie
powinno by dostrzegane.

6.2.3.Sprawdzenie wypetnienia spoin

Badanie prawidtowsci wypetnienia spoin polega na sprawdzeniu zgédina wymaganiami
zawartymi w p. 5.4.

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonujeg S50 najmniej w piciu dowolnie obranych
miejscach na kalym kilometrze przez wykruszenie zaprawy na déggakoto 10 cm i
zmierzenie gibokasci wypetnienia spoiny zapraw a przy zaprawie cementowo-piaskowej i
masie zalewowej - rownieprzez sprawdzenie przyczegobzaprawy lub masy zalewowej do
kostki.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1.Réwna¢

Nieréwnaici podtwzne nawierzchni naky mierzy¢ 4-metrov tata lub planografem, zgodnie z
normg BN-68/8931-04 .
Nieréwnaici podtuzne nawierzchni nie powinny przekra¢zg0 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektows z tolerancgi
0,5%.

6.4.3.Rzedne wysokéciowe
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R&znice pomédzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ¢gdnymi projektowanymi nie powinny
przekracz&+1 cmi-2 cm.

6.4.4.Uksztaltowanie osi

O$ nawierzchni w planie nie ke by przesungta w stosunku do osi projektowanej cgegj niz
+5cm.

6.4.5.Szeroké¢ nawierzchni

Szerokad¢ nawierzchni nie mee r&nié¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.4.6.Grubas¢ podsypki

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB DE&MB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kosthitkenne;j.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SSTWIORB DOM30.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje s8i za wykonane zgodnie z dokumensacprojektows, SSTWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwiazane z wykonaniem podsypki nzadedo roboét ulegagcych zakryciu. Zasady ich
odbioru g okreslone w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”t gi2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrioci podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki kamiennej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robat,

dostarczenie materiatow,

wykonanie podsypki,

utozenie i ubicie kostki,
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— wypetnienie spoin,

— pielegnacg nawierzchni,

— przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczanieakégiosci woch

2. PN-B-04102 Materiaty kamienne. Oznaczanie modpornéci metod, bezpdredna

3. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie zyytrataici nasciskanie

4. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczduoieralndgci na tarczy Boehmego

5. PN-B-04115 Materialy kamienne. Oznaczanie mytalgci kamienia na uderzenie
(zwigztosci)

6. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne

7. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytte

8. PN-B-11100 Materiaty kamienne. Kostka drogowa

9. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtku. Sklad, wymagania i ocena

zgodndci

10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

11. PN-S-06100 Drogi samochodowe. Nawierzchniestikkd&amiennej. Warunki techniczne

12. PN-S-96026 Drogi samochodowe. Nawierzchnie =stkkokamienne] nieregularnej.
Wymagania techniczne i badania przy odbiorze

13. BN-69/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

14. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

15. BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Krayniki uliczne, mostowe i drogowe

16. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarizctrog, ulic,

03/01 parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymaganbadania
17. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarizctrog, ulic,
03/04 parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawniki i obrzeza

18. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowaeonawierzchni planografem i tat

Przebudowa ulicy Rynek w Chetmskskim
Strona 71



Przedsgbiorstwo Robét Igynieryjnych , TRAKT”
Sedzistaw 50 58-410 Marciszéw

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D -08.05.03 RYNSZTOK Z KOSTKI GRANITOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej wykonania i odbioru robot
budowlanych (SSTWiORB)asswymagania dotycze wykonania i odbioru rob6t zgaanych z
wykonaniem rynsztokéw z kostki granitowej 8/10 cm

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardlrob6t budowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przygimadowie ulicy Rynek w Chetmsku
Slaskim

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia rob6t azanych z
wykonaniem rynsztokéw z kostki granitowej 8/10 ckiadanych na tawie z betonu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyn®aga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycge robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagargalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycge materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puadev
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatdw stosowane przy wykonaniu nsztokéw

Przy wykonywaniu rynsztokOw stosuje snastpujace materiaty:

- piasek,

- cement,

- beton,

— kostke brukowa granitows.

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Piasek,

Piasek powinien odpowiadaPN-B-11113,

2.3.2.Cement

Cement ayty do wytwarzania betonow, zapraw i podsypek cameo-piaskowych powinien
by¢ klasy nie mniejszej 8i 32,5.

Cement powinien odpowiadavymaganiom PN-B-19701.

2.3.3.Beton

Beton stosowany na tawpod obramowanie powinien byklasy nie mniejszej 8i B-15. Beton
powinien odpowiada wymaganiom PN-B-06250.

2.3.4. Kostka granitowa
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Do ukladania obramowania najeuzy¢ granitowej kostki brukowej o wymiarach 8/10 cm
Dopuszcza gi uzycie kostki z rozbiérki

3. SPRZT

Nie wystpuje

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotyce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SSTWiIiORB D-M-00.00.00 ,Wyarag
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

4.2.1.Transport kostki

Kostka mae by przewaona dowolnymgrodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
przemieszczaniemesii uszkodzeniami.

4.2.2.Transport betonu

Mieszank betonow nalezy przewozé zgodnie z normp PN-B-06250.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne wymagania wykonania robét podano w SSTWi@RE-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Wykonanie rynsztokow

Wykonanie rynsztokow z kostki wymaga wykonania tavegonowej oraz podsypki cementowo
piaskowej

zgodnej z dokumentagjprojektowa. Rynsztok wykonuje gi szerokdci okreslonej w
projekcie. llg¢ rzedow kostki naley dopasowé do szerokéci rynsztoku. Spoiny wypetai
zapraws cementow na cah glebokasc.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Zakres i rodzaje bada

6.2.1.Kontrola tawy

Profil podtuzny gornej powierzchni rynsztoku powiniencbyggodny z projektowan niwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgvynosi =1 cm na kade 100 m tawy

Wymiary fawy naley sprawdza w dwéch dowolnie wybranych punktach naéa 100 m
lawy.

Tolerancje wymiarOw wynosz

- dla wysokdci £ 10 % wysokéci projektowanej,

- dla szerokéci tawy £ 20 % szeroksci projektowane;.

Rowna¢ gdrnej powierzchni tawy sprawdza sprzez przytaenie w dwoch punktach, naide
100 m tawy, trzymetrowej taty brukarskiej. P§wgt pomicdzy gérm powierzchng tawy i
przytozom tata nie mare przekracza 1 cm.

Dopuszczalne odchylenie linii tawy od projektowanégerunku nie mge przekracza £ 2 cm
na kade 100 m wykonanej fawy.

6.2.2.Dopuszczalne odchylenie linii krgdzi rynsztoku

Dopuszczalne odchylenie linii kradzi w planie od linii projektowanej wyno&i2 cm na kade
10 m wykonanego rynsztoku.

6.2.3.Kontrola nawierzchni obramowania,

Kontrola wykonania nawierzchni rynsztoku, obejmspeawdzenie zgoddoi wykonania
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nawierzchni z dokumentagcjprojektows lub SSTWIORB w zakresie:

- rownasci podtwznej nawierzchni,

— pochylenia podtnego,

- spadkoéw poprzecznych,

— szerokdci spoin nawierzchni,

— giebokasci spoin,

— szerokdci nawierzchni.

Dopuszcza gi hastpujace tolerancje wykonania:

— dopuszczalny przait pod tatk 4 m nie powinien przekracgal,5 cm,

— pochylenie podtzne nawierzchni sprawdzane niwelacja kade 100 m dtugeri nie
powinno s¢ rozni¢ od rzdnych projektowych o wtej niz £ 2 cm,

— spadek poprzeczny nawierzchni obramowaniaevse rozni¢ od projektowanego nie wgej
niz o+ 0,5 %,

— szerokd¢ spoin rynsztoku nie powinna przekra€zh5 cm

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB DEM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowa jest m (metr) wykonanego i odebranego rynsztoku.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SSTWIORB DOVB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagyrojektows, SSTWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemraoieji wg pkt 6,
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m rynsztoku obejmuje:

— oznakowanie robot

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie fawy,

— wykonanie podsypki,

- utozenie obramowania,

— wypetnienie spoin,

- pielegnacg wykonanego obramowania lub opaski,

— uporzadkowanie terenu budowy,

— przeprowadzenie bafda pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06250 Beton zwykty

2. PN-B-06251 Roboty betonowealbetonowe. Wymagania techniczne

3. PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piasek do zagmaslowlanych

4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

5. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
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zgodndci

6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaepraw

7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

8. BN-69/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem i tat
9. BN-64/9321-01 Ulice miejskie. Obramowania i dpag/arunki techniczne wykonania i
odbioru.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-03.02.01 REGULACJA PIONOWA URZADZEN UZBROJENIA
PODZIEMNEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtecznej wykonania i odbioru roboét
budowlanych (SSTWiIORB)aswymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgzdanych z
wykonaniem regulacji pionowej studzienek agzen podziemnych

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iiardbrobot budowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dla wyknia przebudowy ulicy Rynek w
ChetmskuSlaskim

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot aganych z
wykonaniem i odbiorem przypowierzchniowej regulagionowej studzienek ugdzen
podziemnych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyn&aga ogolne”pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdbw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudaw
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania regulacji pionowej studienki

Do przypowierzchniowej regulacji studzienki ngleizy¢:
* materialy otrzymane z rozbidrki studzienki oraz azhiorki otaczajcej nawierzchni,
nadajce s¢ do ponownego wbudowania,
* materialy nowe, ddace materialem uzupeinigym, tego samego typu, gatunku i
wymiarow, jak materiat rozbiorkowy,
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania regulacji pionowej studzieki

Wykonawca przygpujacy do wykonania naprawy, powinien wykézasie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:

pity tarczowej,

miota pneumatycznego,

sprezarki powietrza,

zag:szczarki wibracyjnej,

sprztu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarag
ogoélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Transport nowych materiatow do wykonania regulatjidzienki mae odbywa sie dowolnymi
srodkami transportu z zabezpieczeniem materiatdwgpemieszaniem @i

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB D&M0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Zasady wykonania regulaciji

Wykonanie regulacji pionowej studzienki, obejmuje:
- wyznaczenie powierzchni podlegegj naprawie,
- regulacg studzienki,
- haprawg nawierzchni przy studzience.

5.3. Wykonanie regulacji studzienki

Jezeli dokumentacja projektowa lub SSTWIORB nie przhwe inaczej, to wykonanie
przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studziepkigd warunkiem zaakceptowania przez
Inzyniera, obejmuje:
« zdjecie przykrycia (pokrywy, wtazu, kratkciekowej, nasady) ugglzenia podziemnego,
* rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokét studzienki
* reczne rozebranie gornej gzi studzienki (np. agci zeliwnych, ptyt zelbetowych pod
studzienlg, kregow podporowych itp.),
e zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementdéw i@aghni i gruzu na pobocze,
chodnik lub miejsce skiadowania, z posortowanienzabezpieczeniem materiatu
przydatnego do dalszych robat,
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» sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczysmez gornej cgci studzienki (np.
nasady wpustu, komina wtazowego) z ew. uzupetnmenibytkow,

* poziomowanie gornej ¢£ci komina wkazowego, nasady wpustu itp. przyaiu zaprawy
cementowo-piaskowej lub mieszanki betonowej klasyamniej B20,

» 0sadzenie przykrycia studzienki z wykorzystaniemiggacych lub nowych materiatow
oraz ew. wyrOwnaniem zaprawementow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow, ktore naley wykona& w czasie robot podaje
tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

e . L Czestotliw -~
Lp. | Wyszczegoblnienie bada pomiaréw Wartasci dopuszczalne
P- | YVyszczeg P 0é¢ bada P
1 Wyznaczenle. powerzchni raz Niezldna powierzchnia
przeznaczonej do wykonania nhaprawy

Akceptacja nieuszkodzony¢h
Roboty rozbiorkowe 1lraz materiatow

N

3 | Szczegbtowe rozpoznanie uszkodzen'flﬂ'az

decyzja o sposobie naprawy Akceptacja kiyniera

Kratka sciekowa ok. 0,5 cm
ponizej, wlaz studzienki - w
poziomie nawierzchni

4 | Pol@enie studzienki w stosunku jﬁ?
otaczajcej nawierzchni raz

6.3. Badania wykonanych robét

Po zakaczeniu robot naley sprawdzé wizualnie:
* wyglad zewrtrzny wykonanej naprawy w zakresie wyall, ksztattu, wymiarow,
desenia nawierzchni typu kostkowego,
* poprawng¢ profilu podieznego | poprzecznego, nawujacego do otaczagej
nawierzchni i umgliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SSTWIORB D&M30.00 ,Wymagania ogolne” pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest 1 obiekt wykonanej regulowanej studzienki
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SSTWIORB DOMB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje s8i za wykonane zgodnie z dokumensacprojektows, SSTWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajicych zakryciu podlegaj

roboty rozbiérkowe,

regulacja studzienki.

Odbior tych robdt powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 SSTWIORB D-M-00.@0.0
~Wymagania ogolne” oraz niniejszej SSTWiORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatdoi podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania regulacji pionowej studzienki obggnu

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robat,

— roboty rozbiorkowe,

— dostarczenie materiatéw i spta,

— wykonanie regulacji studzienki,

- ulozenie nawierzchni,

— odwiezienie nieprzydatnych materiatow rozbiorkowyehsktadowisko,

- przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprau.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D- 09.01.01 HUMUSOWANIE | OBSIANIE TERENOW ZIELONYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghnicznej (SSTWIORB)svymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zgzanych z humusowaniem i obsianiem tgaerenow
zielonych na zadaniu przebudowa ulicy Rynek w Cls&tinShskim

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB
Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardlrobét budowlanych stanowi
dokument przetargowy i kontraktowy na zadaniu pudebva ulicy Rynek w Chetmsku£Skim
1.3. Zakres robot obgtych S STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzanych z
trwatym
powierzchniowym umocnieniem terenu poprzez humusgava
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.ROw - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.Ziemia urodzajna (humus) - ziemialiana zawierajca co najmniej 2% Zci
organicznych.
1.4.3.Humusowanie - zespot czynsm przygotowugcych powierzchri gruntu do obudowy
roslinnej,
obejmupcy dog:szczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi za@ej z jej grabieniem
(bronowaniem) i dogszczeniem.
1.4.4.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami
podanymi w SSTWIORB D - M - 00.00.00 ,Wymagangotme”. pkt.1.4
1.5. Ogodlne wymagania dotycice robot
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SSTWIORB —D-M- 00.00.00 ,Wymagani
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycce materiatow
Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev
SSTWIORB -D-M- 00.00.00 ,Wymagania ogolne pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rewdciekOw obgtymi niniejsz
~SSTWIORB s:
_Zziemia urodzajna,
“nasiona traw,
2.3. Ziemia urodzajna (humus)
Ziemia urodzajna powinna zawiérao najmniej 2% agci organicznych. Ziemia urodzajna
powinna by
wilgotna i pozbawiona kamieni wkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczysaazecych.

Przebudowa ulicy Rynek w Chetmskskim
Strona 80



Przedsgbiorstwo Robét Igynieryjnych , TRAKT”
Sedzistaw 50 58-410 Marciszéw

2.4. Nasiona traw

Wybor gatunkéw traw nafly dostosowéa do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalsg
stosowa

mieszanki traw o drobnymggtym ukorzenieniu, speiniggje wymagania PN-R-65023:1999 i
PN-B-

12074:1998.

3. SPRZT

Roboty wykonuje sirecznie, przy ayciu drobnego spetu pomocniczego

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dot. transportu podano w SSTWiGRBV- 00.00.00 ,Wymagania ogdlne
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w” SSTWiIORBWI0.00.00 ,Wymagania ogolne
pkt 5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno Bywykonywane od gérnej kramizi terenu do jej dolnej kraslzi.
Warstwa ziemi urodzajnej na skarpach powinkggasipoza gora krawedz skarpy i poza
podnd&e skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Gruba¢ pokrycia ziemi urodzaja powinna wynosi od 10 do 15 cm po zasgczeniu.

W celu lepszego powzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na poxaeni skarpy naley
wykonywat rowki poziome lub poddtem 300 do 450 o ghokasci od 3 do 5 cm, w odgbach
co 0,5 do 1,0 m. Ulmng warstwe ziemi urodzajnej nalgy zagrabt i lekko zagsci¢ przez ubicie
reczne.

5.3. Umocnienie terenu przez obsianie traav

Proces umocnienia powierzchni terenu poprzez olesrasionami traw polega na:

a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzapreez humusowanie (wg pkt 5.2)

b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjamsion traw w iléci od 18 g/m2 do 30
g/m2, dobranych odpowiednio do warunkow siedliskohwirodzaju podiza, wystawy oraz
pochylenia skarp),

W okresach posusznych najesystematycznie zraszaoda obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w” SSTWIORB —D-M- 00.00.00 ,Wymagan
ogolne pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakowykonanych robo6t i ich zgodda ze S STWIORB,
oraz na sprawdzeniu daty svesci swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion
traw.

Po wzejciu raslin, taczna powierzchnia nie panmietych miejsc nie powinna kdywicksza ni
2% powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymp@edynczych nie zatrawionych miejsc
nie powinien przekraczd,2 m2. Na zafmictej powierzchni nie magwystkpowa:
wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w p SSTWIORBW-0.00.00 ,Wymagania ogolne kt
7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

. Jednostlk obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) powierzchni umocnionych
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SSTWIORB —-D3®160.00 ,Wymagania ogdlne pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigajojektova, SSTWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pktu 6
daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatngci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SSTWIORB —D-M- 00.00.00
~Wymagania ogolne pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]

_Cena wykonania 1m2 umocnienia skarp obejmuje:

. roboty pomiarowe i przygotowawcze,

. dostarczenie i wbudowanie materiatow,

. uporadkowanie terenu,

. przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiongirorolniczych
2. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemMhgnagania i badania
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWANYCH
D -07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtecznej wykonania i odbioru roboét
budowlanych (SSTWIORB) aswymagania dotyee wykonania i odbioru oznakowania
pionowego

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iiardbrobot budowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dla wylnia przebudowy ulicy Rynek w
ChetmskuSlaskim

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t azanych z
wykonywaniem i odbiorem oznakowania pionowego

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lablicy z napisami albo symbolami,
zwykle umieszczony na konstrukcji wsporczej.

1.4.2. Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierz¢tt@rego umieszczana jest dée
znaku. Tarcza me by wykonana z rgnych materiatdw (stal, aluminium, tworzywa
syntetyczne itp.) - jako jednolita lub skladana.

1.4.3.Lico znaku - przednia ¢%¢ znaku, stdaca do podania téei znaku. Lico znaku me by
wykonane jako malowane lub oklejane (fotidblaskowy lub nieodblaskow). W przypadkach
szczegllnych (znak z przejrzystych tworzyw syntetych) lico znaku mae by zatopione w
tarczy znaku.

1.4.4. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykazwviasciwosci odblaskowe
(wykonane jest z materiatu o odbiciu powrotnym palgraznym).

1.4.5. Konstrukcja wsporcza znaku - stup (stupy), wgsik, wspornik itp., na ktorym
zamocowana jest tarcza znaku, wraz z elementaricshoni do przymocowania tarczyr(iby,
zaciski itp.).

1.4.6.Znak nowy - znak tytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowanykvesie do 3
mieskcy od daty produkcji.

1.4.7.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagalne”
pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padaw
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Aprobata techniczna dla materiatow

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowego,ktéry nie ma normy, musi
posiadé aprobat technicza wydary przez uprawnioq jednostk. Znaki drogowe powinny
miec certyfikat bezpieczestwa (znak ,,B”) nadany przez uprawnipjednostk.

2.3. Materialy stosowane do fundamentow znakow

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczywkaw mog by¢ wykonywane jako:

— prefabrykaty betonowe,

— z betonu wykonywanego ,na mokro”,

— z betonu zbrojonego,

— inne rozwizania zaakceptowane przezyniera.

Klasa betonu powinna byzgodna z dokumentacjprojektows. Beton powinien odpowiada
wymaganiom PN-B-06250.

2.3.1.Cement

Cement stosowany do betonu powinieg bgmentem portlandzkim klasy 32,5, odpowiadgj
wymaganiom PN-B-19701.

2.3.2.Kruszywo

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowdadgmaganiom PN-B-06712. Zaleca si
stosowanie kruszywa o marce nieszej nr klasa betonu.

2.3.3.Woda

Woda do betonu powinna byodmiany 1”, zgodnie z wymaganiami normy PN-B-3025
2.4. Konstrukcje wsporcze

2.4.1.0g0Ine charakterystyki konstrukciji

Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych rglevykona zgodnie z dokumentagcprojektows i
SSTWIORB, a w przypadku braku wystarezsich ustalé, zgodnie z propozygjWykonawcy
zaakceptowanprzez lrkyniera.

Konstrukcje wsporcze nalg wykona z ocynkowanych rur.

2.4.2.Rury

Rury powinny odpowiada wymaganiom PN-H-74219, PN-H-74220 Iub innej normy
zaakceptowanej przezayniera.

Powierzchnia zewgirzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywawad w postaci tusek,
pekni¢¢, zwalcowa i naderwa. Dopuszczalne asnieznaczne nierowroi, pojedyncze rysy
wynikajace z procesu wytwarzania, miesgoz s¢ W granicach dopuszczalnych odchytek
wymiarowych.

Konce rur powinny b§ obckte rowno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byly dostarczane o dhetgch doktadnych, zgodnych z zaméwieniem; z
dopuszczalpodchytky £ 10 mm,
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Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powiprzekraczal,5 mm
na 1 m diugéci rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych pmeemy (np. R 55, R 65,
18G2A): PN-H-84023-07, PN-H-84018, PN-H-84019, PN84030-02 lub inne normy.

Do ocynkowania rur stosujegesijatunek cynku Raf wedtug PN-H-82200.

Rury powinny by dostarczone bez opakowania wazkiach lub luzem wzgtinie w opakowaniu
uzgodnionym z Zamawiagym. Rury powinny b§ cechowane indywidualnie. Cechowanie
powinno co najmniej obejmowaznak wytwdrcy, znak stali i numer wytopu.

2.4.3.Elektrody lub drut spawalniczy

Elektroda do paeiczer spawanych powinna spetdiavymagania BN-82/4131-03 lub PN-M-
69430 , wzgidnie innej uzgodnionej normy, a drut spawalniczyipden spetnia wymagania
PN-M-69420, odpowiednio dla spawania gazowego #mbyo-tlenowego lub innego
zaakceptowanego przezzimiera.

Srednica elektrody lub drutu powinna wyndgbtow grubdci elementéwdczonych.
Powierzchnia elektrody lub drutu powinnachyzysta i gtadka, bez rdzy, zgorzeliny, brudu lub
smarow.

Do kazdej partii elektrod lub drutow wytwdérca powinienstarczy zawiadczenie, w ktorym
podane s nastpujace wyniki bada: ogledziny zewrtrzne, sprawdzenie wymiarow,
sprawdzenie skiadu chemicznego, sprawdzenie wyad¥et na rozcaganie, sprawdzenie
pakowania oraz stwierdzenie zgodciovtasndci elektrod lub drutow z nora

Elektrody, druty i pgty powinny by przechowywane w suchych pomieszczeniach wolnych od
czynnikow wywotuacych korozg.

2.4.6.Gwarancja producenta lub dostawcy na konstinNsjporcza

Producent lub dostawca 4dej konstrukcji wsporczej obowdany jest do wydania gwarancji ha
okres trwatdéci znaku uzgodniony z odbiarcPrzedmiotem gwarancja svtasciwosci techniczne
konstrukcji wsporczej lub elementow maogoych oraz trwalé¢ zabezpieczenia
przeciwkorozyjnego.

W przypadku stupkow znakow pionowych ostrzegawczyetkazu, nakazu i informacyjnych o
standardowych wymiarach oraz w przypadku elemenséwrgcych do zamocowania znakéw do
innych obiektéw lub konstrukcji - gwarancja sgoby¢ wydana dla partii dostawy. W przypadku
konstrukcji wsporczej dla znakéw drogowych bramolwycwysiegnikowych gwarancja jest
wystawiana indywidualnie dla kdej konstrukcji wsporczej.

2.5. Tarcza znaku
2.5.1. Trwalas¢ materiatdw na wptywy zewttrzne

Materiaty wyte na lico i tarcz znaku oraz patzenie lica znaku z targznaku, a take sposéb
wykonczenia znaku, mugzwykazyw& peta odpornd¢ na oddziatywanieswiatta, zmian
temperatury, wptywy atmosferyczne i wystijace w normalnych warunkach oddziatywania
chemiczne (w tym korogjelektrochemicz#) - przez caty czas trwadoi znaku, okréony przez
wytworce lub dostawe.

2.5.2.Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obgeany jest przy dostawie ok, uzgodnion z odbiora,
trwatos¢ znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, ag¢akdostpni¢ nazyczenie odbiorcy:
a) instrukcg montau znaku,
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b) dane szczegbétowe o ewentualnych ograniczeniaclsowsaniu znaku,
C) instrukcg utrzymania znaku.
2.5.3.Materiaty do wykonania tarczy znaku

Materiatem stosowanym do wykonania tarczy znakgaonego winna b§ blacha z aluminium
lub stopow z aluminium,

2.5.4.Tarcza znaku z blachy aluminiowe]

Blacha z aluminium lub stopéw aluminium powinna ¢ lydporna na korogjw warunkach

zasolenia.

Wymagane grubi:

- z blachy z aluminium dla tarcz znakdbw wzmocnionychettoczeniami lub osadzonych w
ramach co najmniej 1,5 mm,

- z blachy z aluminium dla tarcz ptaskich co najm2i€ mm.

Powierzchnie tarczy nie przykryte fpliub farbami powinny b§ zabezpieczone przed korgzj

przy zastosowaniu farby ochronnej lub powtoki z tayav sztucznych.

Wytrzymatas¢ dla tarcz z aluminium i stopow z aluminium powinagnost:

- dla tarcz wzmocnionych przettoczeniem lub osadzbnycamach, co najmniej 155 MPa,

- dla tarcz ptaskich, co najmniej 200 MPa.

2.5.6.Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku musi Byréwna i gtadka - bez odksztatcptaszczyzny znaku, w tym pofatdofiva
wgieé, lokalnych wgniece lub nierowndgci itp. Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku
(zwichrowanie, pofatdowanie itp.) nie m wynost wiccej nz 1,5 % najwtkszego wymiaru
znaku.

Krawedzie tarczy znaku muszby¢ rodwne i nieostre. Znieksztalcenia krglgi tarczy znaku,
pozostate po ttoczeniu lub innych procesach teauictnych, ktdrym tarcza ta byta poddana,
musz by¢ usungte.

Tarcze znakow drogowych skfadanych mdgye wykonane z modutowych ksztattownikow
aluminiowych.

2.6. Znaki odblaskowe
2.6.1.Wymagania dotycxce powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonujec sz zasady przez oklejenie tarczy znaku materialem
odblaskowym.

Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinny spetniawymagania okrdone

w aprobacie technicznej.

2.6.2.Wymagania jakéciowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe zyte do wykonania lica znaku powinny wykazyiyaetne zwizanie z tarcg
znaku przez caly okres wymaganej trvéataznaku. Niedopuszczalne ®okalne niedoklejenia,
odklejania, ziuszczenia lub odstawanie folii na wkdziach tarczy znaku oraz na jego
powierzchni.

Sposoéb paiczenia folii z powierzchiaitarczy znaku powinien uniemiwiac jej odhczenie od
tarczy bez jej zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub obgzeznakéw na folii odblaskowej, technologia
malowania lub klejenia oraz stosowane w tym celueney powinny by uzgodnione z
producentem folii.
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Okres trwatéci znaku wykonanego przyzyciu folii odblaskowych powinien wynashie mniej
niz 7 lat.

Powierzchnia lica znaku powinna dyowna i gtadka, nie magna niej wysipowa lokalne
nierébwnaci i pofaldowania. Niedopuszczalne jest wpstwanie jakichkolwiek ognisk korozji,
zaroéwno na powierzchni jak i na obzaeh tarczy znaku.

Doktadna¢ rysunku znaku powinna bytaka, aby wady konturéw znaku, ktére mqmpwstad
przy nanoszeniu farby na odblaskppowierzchng¢ znaku, nie byty wiksze nk 3 mm.

Powstate zacieki przy nanoszeniu farby na odblagkmmaéé znaku nie powinny kiywigksze w
kazdym kierunku nt 3 mm.

Na kadym z fragmentow powierzchni znaku o wymiarach 4 xm nie mae wystpowa
wiecej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamanigcperzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1 mm
w kazdym kierunku. Niedopuszczalne jest wysiwanie jakichkolwiek zarysouwigpowierzchni
znaku.

Niedopuszczalne jest wygtowanie jakichkolwiek rys, sgajacych przez warstw folii do
powierzchni tarczy znaku.

Wymagana jest taka wytrzymatopofaczenia folii odblaskowej z targznaku, by po zgciu
tarczy o 90 przy promieniu tuku zgcia do 10 mm wzadnym miejscu nie ulegto ono
zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musi¢ byabezpieczona mataw farba
nieodblaskow barwy ciemno-szarej (szarej naturalnej) o wspdatasyu luminancji 0,08 do 0,10
- wedlug wzorca stanowiego zajcznik do ,Instrukcji o znakach drogowych pionowych”
Grubas¢ powtoki farby nie mae by mniejsza od 2@um. Gdy tarcza znaku jest wykonana z
aluminium lub ze stali cynkowanej ogniowo i cynkowe to jest wykonywane po
uksztattowaniu tarczy - jej krawizie mog pozosta niezabezpieczone faglochronn.

2.11. Materiaty do montazu znakdéw

Wszystkie ocynkowane aé¢zniki metalowe przewidywane do mocowaniacaay soly
elementow konstrukcji wsporczych znakow faleby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by
czyste, gladkie, bezkgnie¢, naderwa, rozwarstwié i wypuktych karbow.

taczniki mog by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikdabzanych lub paletach,
w zaleznosci od ich wielkdci.

2.12. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Cement stosowany do wykonania fundamentéw dla pwob znakow drogowych powinien
by¢ przechowywany zgodnie z BN-88/6731-08.

Kruszywo do betonu natg przechowywad w warunkach zabezpiecaaych je przed
zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z kruszywamgcimklas.

Prefabrykaty betonowe powinny &y skladowane na wyréwnanym, utwardzonym i
odwodnionym podtau. Prefabrykaty nafy uktad& na podktadach z zachowaniem grziu
minimum 10 cm mydzy podiazem a prefabrykatem.

Znaki powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dalameteriatow
dziatapcych korodujco i w warunkach zabezpiecaeych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdblne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.
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3.2. Sprzt do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkasic
moazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

- koparek kotowych, np. 0,15%ub koparek gsienicowych, np. 0,25 T

- zurawi samochodowych o agigu do 4 t,

- ewentualnie wiertnic do wykonywania dotow pod shupkgruncie spoistym,

- betoniarek przewamych do wykonywania fundamentow betonowych ,na robkr

- $rodkow transportowych do przewozu materiatow,

- przewanych zbiornikéw na wog

- sprztu spawalniczego, itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarag
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw do pionowego oznakowanidrdg

Transport cementu powinien odbyévsic zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport kruszywa powinien odbytvsic zgodnie z PN-B-06712.

Prefabrykaty betonowe - do zamocowania konstrukegporczych znakow, powinny by
przewaonesrodkami transportowymi w warunkach zabezpiegaaih je przed uszkodzeniami.
Rozmieszczenie prefabrykatéw ¢radkach transportu powinno bgymetryczne.

Transport znakow, konstrukcji wsporczych i spuz(uchwyty,sruby, naketki itp.) powinien s¢
odbywa srodkami transportowymi w sposob uniethiwiajacy ich przesuwanie siw czasie
transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania robot podano w SSTWIORB-D0.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robo6t naky wyznaczy:

- lokalizacg znaku, tj. jego pikieta oraz odlegté¢ od krawedzi jezdni, krawdzi pobocza
umocnionego lub pasa awaryjnego postoju,

- wysoka¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.

Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakéw nalezabezpieczy w taki sposob, aby w

czasie trwania i odbioru rob6t istniata oo s¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.

Lokalizacja i wysok&¢ zamocowania znaku powinny dygodne z dokumentacprojektows.

5.3. Wykonanie wykopow i fundamentow dla konstrukadjwsporczych znakéw

Sposob wykonania wykopu pod fundament znaku piogowgowinien by dostosowany do
gtebokasci wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego spuz Wymiary wykopu powinny hy
zgodne z dokumentagcprojektows lub wskazaniami liyniera.

Wykopy fundamentowe powinny byvykonane w takim okresie, aby po ich zakpeniu mana
byto przystpi¢ natychmiast do wykonania w nich rob6t fundamentdwy
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Wykopy pod fundamenty konstrukcji  wsporczych dla mpaowania znakow
wielkowymiarowych (znak kierunku i miejscowm), wykonywane z betonu ,na mokro” lub z
betonu zbrojonego nate wykona zgodnie z PN-S-02205.

Posadowienie fundamentow w wykopach otwartygiizlvozpartych nakey wykonywa: zgodnie
z dokumentag] projektows, SSTWIORB oraz wskazaniami Zyniera. Wykopy nalgy
zabezpieczy przed naptywem wod opadowych przez wyprofilowateeenu ze spadkiem
umazliwiajacym fatwy odptyw wody poza teren przylegay do wykopu. Dno wykopu powinno
by¢ wyréwnane z doktadricia + 2 cm.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, gnahzy usura¢ i miejsce wypetri do spodu
fundamentu betonem klasy B 15. Plaszczyzny bocmndamentéw stykage st z gruntem
nalery zabezpieczyizolacp, np. emulg kationows. Po wykonaniu fundamentu wykop naje
zasypa warstwami grubgéci 20 cm z doktadnym zagzczeniem gruntu.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakow - stupki, stupy, wgsiki, konstrukcje dla tablic

wielkowymiarowych, powinny by wykonane zgodnie z dokumentacjprojektows i

SSTWIORB.

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

- odchytka od pionu, nie wecej niz £ 1 %,

- odchytka w wysokéci umieszczenia znaku, niesgej niz = 2 cm,

- odchytka w odlegtéci ustawienia znaku od kragzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa
awaryjnego postoju, nie weej nz = 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odlegio
umieszczenia znaku.

5.5. Wykonanie spawanych zicz elementéw metalowych

Ztacza spawane elementow metalowych powinny odpowiaganaganiom PN-M-69011.
Wytrzymata¢ zmeczeniowa spoin powinna wynésod 19 do 32 MPa. Odchyiki wymiarow
spoin nie powinny przekracZa 0,5 mm dla spoiny gruoi do 6 mm i+ 1,0 mm dla spoiny o
grubasci powyzej 6 mm.

Odstp w zhczach zakladkowych i naktadkowych, peody przylegaicymi do siebie
ptaszczyznami nie powinien &yvigkszy niz 1 mm.

5.6. Trwalosé wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi ldywykonany w sposéb trwaly, zapewniey petra czytelna¢
przedstawionego na nim symbolu lub napisu w cahkresie jego #ytkowania, przy czym
wptywy zewrgtrzne dziatajce na znak, nie magpowodowé znieksztatcenia téei znaku.

5.7. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy oraz #da konstrukcja wsporcza musi midabliczie

Znamionowy Z:

a) nazwa, marlky fabryczr lub innym oznaczeniem umldwiajacym identyfikacg wytworcy lub
dostawcy,

b) data produkcji,

c) oznaczeniem dotygzym materiatu lica znaku,

d) dat ustawienia znaku.

Zaleca st, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczyelwierata rownie miesikc i rok

wymaganego przegilu technicznego.
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Napisy na tabliczce znamionowej mas®/¢ wykonane w sposob trwaty i wymnay, czytelny w
normalnych warunkach przez caly okrggthowania znaku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot

6.2.1.Badania materiatow w czasie wykonywania robét

Wszystkie materiaty dostarczone na budavaprobat techniczia lub z deklarag zgodndci
wydary przez producenta powinny ®ysprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego
wymiarow.

Czestotliwos¢ bada i ocena ich wynikow powinna lbyzgodna z ustaleniami tablicy 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiarow wyrobow
dostarczonych przez producentéw

Ocena wynikow

Lp. Rodzaj Liczba badan Opis badai bada

badania

1 Sprawdzenieod 5 do 10 badaz Powierzchng zbad& nieuzbrojonym
powierzchni wybranych losowookiem. Do ew. sprawdzeniaetokasci Wyniki  bada
elementéw w kadej wad wy¢ dostpnych narzdzi (np. powinny by

dostarczonej partii liniatdbw z czujnikiem, suwmiarekzgodne ,
mikrometrow itp. wymaganiami
wyrobow licacej Przeprowad#i uniwersalnymi punktu 2
2 Sprawdzeniedo 1000 elementow przyrzadami pomiarowymi lub
wymiarow sprawdzianami (np. liniatami,

przymiarami itp.)

W przypadkach budzych watpliwosci mazna zlecté uprawnionej jednostce zbadanie
wiasciwosci dostarczonych wyrobow i materiatdw w zakresiewaga podanych w punkcie 2.

6.2.2.Kontrola w czasie wykonywania rob6t

W czasie wykonywania robo6t nalesprawdzé:

- zgodnad¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentapjojektows (lokalizacja, wymiary,
wysoka¢ zamocowania znakow),

- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw,

- prawidiowa¢ wykonania wykopdow pod konstrukcje wsporcze,

- poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki,

- poprawnd¢ ustawienia stupkow i konstrukcji wsporczych,.

W przypadku wykonania spawanycha elementow konstrukcji wsporczych:

- przed ogtdzinami, spoin i przylegajce do niej elementy¢zone (od 10 do 20 mm zAdej
strony) naley doktadnie ocz§ci¢ z zanieczyszczeutrudniagcych prowadzenie obserwacii |
pomiarow,

Przebudowa ulicy Rynek w Chetmskskim
Strona 90



Przedsgbiorstwo Robét Igynieryjnych , TRAKT”
Sedzistaw 50 58-410 Marciszéw

- ogledziny zhczy naley przeprowadzi wizualnie z ewentualnym zyciem lupy o
powigckszeniu od 2 do 4 razy; do pomiaréw spoin powinng Istosowane wzorniki,
przymiary oraz uniwersalne spoinomierze,

- w przypadkach watpliwych mazna zlect uprawnionej jednostce zbadanie wytrzyndaeio
zmeczeniowej spoin, zgodnie z PN-M-06515,

- zlacza o wadach wkszych nt dopuszczalne, okélwne w punkcie 5.5, powinny By
naprawione powtornym spawaniem.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB D&MB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow jest szt. (sztuka), dla znakdéw oraz konstrukcparszych,

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SSTWIORB DOVB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje s8i za wykonane zgodnie z dokumensacprojektows, SSTWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6,
daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér ostateczny

Odbior robdt oznakowania pionowego dokonywany feszasadzie odbioru ostatecznego.
Odbior ostateczny powinien bydokonany po catkowitym zakozeniu robdt, na podstawie
wynikéw pomiarow i badajakosciowych okrglonych w punktach 2 i 5.

8.3. Odbidr pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego nale dokon@& po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w
umowie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrioci podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania@oego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie fundamentow

- dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,

- zamocowanie tarcz znakoéw drogowych,

- przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-06250 Beton zwykly

2. PN-B-06251 Roboty betonowealbetowe. Wymagania techniczne

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytite

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

5. PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikac@kieslenia

6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

7. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowangargco ogolnego zastosowania

8. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuagrione i walcowane na zimno ogdélnego

przeznaczenia
9. PN-H-82200 Cynk
10. PN-H-84018 Stal niskostopowa o podezonej wytrzymaiéci. Gatunki
11. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania paeleiowego i ulepszania cieplnego.
Gatunki
12. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna oggingrzeznaczenia. Gatunki
13. PN-H-84023- Stal okrélonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

07
14. PN-H-84030- Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do rglania. Gatunki
02
15. PN-M-69011 Spawalnictwo. afiza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziat i

wymagania

16. PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawamapawania stali

17. PN-M-69430 Spawalnictwo. Elektrody stalowe ohd do spawania i napawania. Ogolne
wymagania i badania

18. PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadliddztaczy spawanych. Oznaczanie klasy wadkaio
na podstawie ogtizin zewrtrznych

19. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnandégania i badania

20. BN-89/1076- Ochrona przed korozj Powtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na

02 konstrukcjach stalowychzeliwnych. Wymagania i badania

21. BN-82/4131- Spawalnictwo. Rity i elektrody ze stopéw stellitowych i ¢y z zeliw
03 wysokochromowych do napawania

22. BN-88/6731- Cement. Transport i przechowywanie.
08

10.2. Inne dokumenty

23 Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 Szczego6towe warunki
techniczne dla znakdéw i sygnatéw drogowych oraadeen bezpieczastwa ruchu drogowego i
warunki ich umieszczania na drogach (Dz.U. — zahdd20 poz 2181 z 23.12.2003)
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