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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot OST.

Przedmiotem ogdlnych specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania ogélne dotyczgce wykonania i
odbioru robot, prowadzonych w ramach budowy kanalizacji sanitarnej dla budynkéw przy
ul. Podlesie w Lubawce.

1.2. Zakres stosowania ST.

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu budowy
kanalizacji sanitarnej jak w p. 1.1

1.3. Zakres rob6t obj etych OST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogélne, wspélne dla wszystkich robot
zwigzanych z realizacjg inwestycji .

1.4. Okre Slenia podstawowe:

1.4.1. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowiacy
urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robét.

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.3. Rejestr obmiardéw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicéw i ew.
dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.
1.4.4. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdét, zgodne z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

145 CE oznakowanie wyrobu budowlanego, oznaczajgce , ze dokonano oceny jego zgodnosci z
normg zharmonizowang albo aprobatg techniczng uznang przez Komisje Europejska.

1.4.6. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.7. Podioze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci przemarzania.
1.4.8. Polecenie Inzyniera ( inspektora nadzoru) - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych
Z prowadzeniem budowy.

1.4.9. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.
1.4.10. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.11. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.5. Ogolne wymagania dotycz ace robot.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacijg
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.( inspektora nadzoru)

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz
komplet dokumentaciji projektowej i specyfikacji technicznych.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przejetych punktéw pomiarowych do chwili
odbioru koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt.



1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa zawiera: projekt budowlany z uzgodnieniami , pozwoleniami i informacjg
dotyczaca BIOZ oraz przedmiar robét.

Wykonawca sporzadzi plan BIOZ inwentaryzacje powykonawcza i projekt organizacji ruch
zamiennego na czas robot..

1.5.3. Zgodnos¢ rob6t z dokumentacjg projektowa i ST.

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora Wykonawcy
stanowig czes¢é umowy, a wymagania wyszczegoélnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,,Og6lnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg projektowg i ST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli muszg byé¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST i
wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.
W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor
i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedq akceptowane przez Inzyniera.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w
tym: ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki
niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony
W cene umowna,.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw
i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdiny wzglad na:
lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,
Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,



zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem o0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatlow na
Srodowisko.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych wiascicielami
tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wladciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju robo6t, ktdre majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wkadze lokalne o zamiarze rozpoczecia
robét.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspoétpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazddow.

Wykonawca stosowa¢ sie bedzie do ustawowych ograniczeh obcigzenia na o0$ przy transporcie
materiatdw i wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz, co
do przewozu nietypowych wagowo fadunkdéw i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg
dopuszczone na swiezo ukohnczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Wykonawca przed przystgpieniem do robot sporzadzi plan bezpieczehAstwa i ochrony zdrowia
BIOZ w oparciu o informacje zamieszczong w Dokumentacji Projektowej i zgodnie z obowigzujacymi
przepisami.
Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczegélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.



Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0séb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty
i urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakohczenia robét (do wydania
potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i

miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie
w pehni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia
robét.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagarn prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzeh lub metod i w
sposob ciagly bedzie informowa¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i
inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY.
2.1. Zrddha uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialdw i odpowiednie deklaracje
techniczne, certyfikaty, $wiadectwa zgodnosci, swiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materialdw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialy z danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposéb ciggly spetniajg wymagania SST w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagar ilo$ciowych i jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatdw do robdét.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru bedg
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robaét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innych

miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odkitad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazah Inzyniera.
Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegdlnione w dokumentach umowy.
Eksploatacja zrodet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadaj ace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych



materiatow do innych robot, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zostanie
przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ i wkasciwos¢ do robét i
byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jedli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byc¢
pbézniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, programem zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym
przez Inzyniera; w przypadku braku ustalehA w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzet bedacy wtasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkoéw umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4, TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robo6t i wkasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowsa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg byé
dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.



5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jakosé
zastosowanych materiatdow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami ST, programem zapewnienia jakosci, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami
Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosSci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej
lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na
wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadno$c.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdéw robét beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentaciji projektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan
materiatdw i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang
kwestie.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jako $ci.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania rob6t, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robdt zgodnie z dokumentacjg
projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

6.2. Zasady kontroli jako $ci robat.

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zalozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robdt i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robaét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okre$lone, Inzynier ustali, jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw Ilub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.
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6.4. Raporty z bada .

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
poézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez In zyniera.

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialéw u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodnos¢ materiatdéw i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan dostarczonych
przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzié¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badan, albo oprze sie wylgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci
materiatow i robét z dokumentacjg projektowa i ST.

W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania prébek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore sa;

oznakowaneCE,

umieszczone w okreslonym przez przez Komise Europejska wykazie wyrobdw majacych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,

oznakowane znakiem budowlany jezeli nie podlegaja obowigzkowi oznakowania CE

Kazda partia dostarczona do rob6t bedzie posiada¢ dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny
jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy.
(1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedag
czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.
Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zalagcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramoéw robot,

terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,
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przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,uwagi i polecenia Inzyniera,daty zarzadzenia wstrzymania robd6t, z podaniem
powodu,zgtoszenia i daty odbiordw robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych
i ostatecznych odbioréw robot,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom

lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie

wykonywania robaét,

dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

dane dotyczace jakosci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z

podaniem, kto je przeprowadzat,

wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przediozone
Inzynierowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiarow.

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robét. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sie w sposéb ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) + (3) nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

d) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

e) protokoty odbioru robot,

f) protokoty z narad i ustalen,

g) korespondencije na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7. ODBIOR ROBOT.
7.1. Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,

odbiorowi cze$ciowemu,

odbiorowi ostatecznemu,
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odbiorowi pogwarancyjnemu.
7.2. Odbior robot zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu.

Odbiér rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
i jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.
Odbioru robot dokonuje Inzynier.
Gotowosc¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.
Jakosc¢ i ilosé robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentdéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

7.3. Odbidr cz esciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru czesciowego
robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru rob6t dokonuje Inzynier.

Odbiér ostateczny robat.
7.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét.

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbior ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakohczenia rob6t i przyjecia dokumentow.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
rob6t z dokumentacija projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniajacych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych rob6t
w poszczegOlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i ST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
moze dokona¢ potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

7.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego rob6t jest protokét odbioru

ostatecznego robo6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowsg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy,
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5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,

7. opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zalgczonych do dokumentéw odbioru,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefoniczne;j,
energetycznej, gazowej, wodociggowej itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét
wiascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedag
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

7.5. Odbiér pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny eksploatacyjnej obiektu z

uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,Odbiér ostateczny robét”

8. PODSTAWA PLATNO SCI.
8.1. Ustalenia ogélne.

Podstawg ptatnosci jest cena okreslona w umowie.
Cena bedzie uwzglednia¢ wszystkie roboty, czynnosci, wymagania i badania skiadajace sie na
wykonanie zadania, okreslone w ST, dokumentacji projektowej, projekcie organizacji ruchu i bedzie
obejmowag:
- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- wartos¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,
- wartosc¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
- koszt wykonania planu BIOZ i projektu ruchu zamiennego,
a takze:
- koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy i wymagan zawartych w ST,
- koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu w tym :
ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,
optaty/dzierzawy terenu,
przygotowanie terenu,
konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan,
tymczasowag przebudowe urzadzen obcych,
koszt utrzymania objazdoéw/przejazdéw i organizacji ruchu w tym:
oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatet,
utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego,
koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizacji ruchu w tym:
usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9. PRZEPISY ZWIAZANE:
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414).
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Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z pbézniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 27 marca 2003 r. o zmianie ustawy — Prawo budowlane oraz o zmianie niektérych
ustaw (Dz. U. Nr 80, poz. 718).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo Ochrony Srodowiska (Dz. U. 01.62.627).

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 29 listopada 2002 r. w sprawie warunkéw, jakie nalezy
spetni¢ przy wprowadzaniu sciekow do waéd lub do ziemi oraz w sprawie substancji szczego6lnie
szkodliwych dla srodowiska wodnego (Dz. U. Nr 212, poz. 1799).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy przy wykonywaniu robot budowlanych (Dz. U. z dnia 19 marca 2003 r.).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. z dnia 10
lipca 2003 r.).

Ustawa z dn. 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych ( z. U. z dn. 30 kwietnia 2004r.)
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ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot.

Przedmiotem szczegdtowej specyfikacji technicznej SST1 sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych prowadzonych w ramach budowy kanalizacji
sanitarnej dla ul. Podlesie w Lubawce.

1.2. Zakres stosowania SST 1.

Specyfikacja stosowana bedzie jako dokument przetargowy kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot.

1.3. Zakres rob6t obj etych SST1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu projektowanej
trasy sieci kanalizacyjnej.

Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych.

W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
wchodza;

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy
i punktéw wysokosciowych,

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych,

d) zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow.

Wyznaczenie obiektow obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow
wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaty, ochrone ich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposoOb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczeniem
usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okre $lenia podstawowe.

Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST.

1.5. Ogolne wymagania dotycz ace robot.

Ogblne wymagania dotyczace rob6t podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt. 1.5.
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2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotycz ace materiatow.

Ogdblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatéw.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granicg rob6t ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i diugos¢ od 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowa¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5
mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ diugosé okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET.
3.1. Ogdlne wymagania dotycz ace sprz etu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt. 3.

3.2.  Sprzet pomiarowy.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé¢ nastepujacy sprzet:
teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

laty,

tadmy stalowe, szpilki.

[ iy Sy Oy

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy kanalizacji i drogi oraz jej punktéw wysokosciowych powinien

gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotycz ace transportu.

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 4.

4.2. Transport sprz etu i materiatow.

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoblne zasady wykonania robét.

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST .

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przejgé od Zamawiajgcego dane zawierajgce
lokalizacje i wspoirzedne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw.
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W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzié
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich bftedach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt
Zamawiajgcedo.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne
Z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym
Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno byé zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera,
zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze
roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gltéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byc¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania rob6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone
przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét naleza do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysoko sciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane
w sposéb trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do
punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robét ziemnych.

Zamawiajacy powinien zatozyé robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi trasy
kanalizaciji i drogi, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy kanalizacji i
drogi oraz obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty statle na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy
zalozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie
w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslac z takg doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.
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5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczyc¢ z
doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatbw wymienionych w pkt. 2.2.
Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogodlne zasady kontroli jako $ci robét.

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 6.

6.2. Kontrola jako $ci prac pomiarowych.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdinych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych

GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar rob6t zwigzanych z

wyznaczeniem obiektéw jest czescig obmiaru robot.
8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robat.
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt. 8.
8.2. Sposoéb odbioru robot.
Odbiér robo6t zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicéw i

dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca

przedkfada Inzynierowi.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI.

Wg zapisow umowy i OST

Cena za wykonanie zadania obejmuje réwniez geodezyjne wytyczenie trasy i punktow

wysokosciowych, oraz inwentaryzacje powykonawcza.

PRZEPISY ZWIAZANE:

Instrukcja techniczna 0-1. Ogéine zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

N

Nookw
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SST 2
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST2.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace zdjecia warstwy humusu na terenach
zielonych wzdtuz trasy kanalizacji sanitarnej budowanej dla budynkéw przy ul. Podlesie
w Lubawce.

Zakres stosowania SST2.

Specyfikacja stosowana bedzie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot okreslonych w p 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych SST2.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg zdjecie warstwy humusu wzdluz trasy
kanalizacji sanitarnej realizowanej w terenach zielonych.

1.4. Okre $lenia podstawowe.

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogoblne wymagania dotycz ace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST ,Wymagania ogoline”.

2. MATERIALY.
Nie wystepuija.
3. SPRZET.
3.1 Ogolne wymagania dotycz ace sprz etu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzet do zdj ecia humusu.

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nie nadajacej sie do powtérnego uzycia
nalezy stosowac: topaty, szpadle do recznego wykonania rob6t ziemnych.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotycz ace transportu.

OgbIlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 4.
Transport humusu.
Nie przewiduje sie transportu humusu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robét.

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymagania ogéine”.

Teren pod budowe przytaczy w pasie o szerokosci projektowanych wykopéw powinien byé
oczyszczony z humusu.
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5.2. Zdjecie warstwy humusu.

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu
skarp, zakladaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewdéw oraz do innych czynnosci okreslonych w
dokumentaciji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z
ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowac recznie lub mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokos$ci jego zalegania, wysoko$ci
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, SST lub wskazana przez Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wystepowania.

Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca skfadowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem,
a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowac humusu
w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym
gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogodlne zasady kontroli jako $ci robdét.

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST ,Wymagania ogdélne” pkt. 6.

6.2. Kontrola usuni ecia humusu.

Sprawdzenie jakosci rob64t polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu.
7. OBMIAR ROBOT.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt. 7.
8.  ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt. 7.
9. PODSTAWA PLATNO SCI.

Zgodnie z zapisami umowy .

Cena za cate zadanie obejmuje réwniez zdjecie humusu wraz z haldowaniem
W pryzmy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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SST 3
ROBOTY ZIEMNE
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SST3 sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
liniowych rob6t ziemnych zwigzanych z budowg kanalizacji sanitarnej dla budynkéw przy ulicy
Podlesie w Lubawce.

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja stosowana bedzie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot.

1.3. Zakres rob6t obj etych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot ziemnych przy budowie
kanalizacji sanitarnej jak w p. 1.1.

Okre $lenia podstawowe.
1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw

przemystowych, spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Wysokos¢ nasypu lub gtebokosé wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych,
wyznaczonych w osi hasypu lub wykopu.

1.4.3. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.4. Nasyp s$redni - nasyp, ktérego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.5. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Wykop ptytki - wykop, ktérego gtebokos$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.7. Wykop sredni - wykop, ktérego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.8. Wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokosé przekracza 3 m.

1.4.9. Odktad - miejsce wbudowania Ilub skfadowania (odwiezienia) gruntdw pozyskanych
w czasie wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasyp6w oraz innych prac
zwigzanych z trasg drogowa.

1.4.11. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

| = Py
==L
IOdS
gdzie:
Oi - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m®),
Pas - Mmaksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,

okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stuzaca do oceny
zangzsczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 [7],
(Mg/m”).

1.4.12. Wskaznik r6znoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujgaca zageszczalnos¢ gruntéw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

_ G
le
gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dip - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).
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1.4.13. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogélne”

1.5. Ogolne wymagania dotycz ace roboét.
Ogoblne wymagania dotyczace robét podano w OST ,Wymagania ogoélne”

2. MATERIALY (GRUNTY).
2.1. Ogblne wymagania dotycz ace materiatow.

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w OST ,Wymagania ogolne”

2.2. Podziat gruntéw.

Podstawe podziatu gruntéw i innych materiatéw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania
podaje odpowiednia horma.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw.

Grunt pozyskany z wykopow wykorzysta¢ do ich zasypania powyzej warstwy ochronnej wykonanej
z piasku, jezeli spetnia nastepujace warunki:

- nie zawiera kamieni ani innych zanieczyszczen,

- jest niezmozony,

- jest gruntem niewysadzinowym.

Grunty i materiaty nieprzydatne do zasypki powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na
odktad. Zapewnienie terenéw na odktad nalezy do obowigzkéw Zamawiajacego, o ile nie okreslono
tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych
czasowa hieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatdbw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi.

3. SPRZET.
3.1 Ogblne wymagania dotycz ace sprz etu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2 Sprzet do robét ziemnych.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania ze sprzetu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, rowniarki,
urzadzenia do hydromechanizacji itp.),
- wydobywania gruntéw (koparki),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociggi itp.),
- sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotycz ace transportu.

Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

4.2 Transport gruntow.

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.

Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).
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Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaty
wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robét.

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie wykopow.

Roboty ziemne powinny by¢ wykonane zgodnie z zatwierdzong dokumentacjg, a ewentualne
zmiany powinny by¢ udokumentowane zapisem w dzienniku budowy, potwierdzonym przez nadzor
techniczny lub innym réwnorzednym dokumentem.

Nalezy wykonywaé wykopy o $cianach pionowych umocnionych, o szerokosci w Swietle
umocnien 0,8 m. Umocnienia nalezy wykona¢ z gotowych szalunkéw dobranych do jakosci gruntu i
gtebokosci wykopéw lub jako deskowanie petne wykonane z nastepujacych elementow:

— bali drewnianych o grubosci conajmniej 50 mm, kl. lllI/1V,
— bali drewnianych podrozporowych o grubosci conajmniej 63 mm, kl. lll/IV,
— bali drewnianych podzastrzatowych o grubosci conajmniej 200 mm, Kl. IlI/1V,
— okraglakéw o srednicy w cienszym koncu conajmniej 120 mm lub typowych rozpér stalowych,
— zastrzalow do zabezpieczania podpartych $cian wykopu wykonanych z okraglakéw o $rednicy
wynoszacej w cienszym kohcu co najmniej 200 mm.
Rozstaw elementow podpierajacych lub rozpierajgcych projektuje sie w pionie max. co 1,0 m, w
poziomie max. co 1,5 m.

Wykop nalezy pogtebiaé stopniowo. Sciana czasowo nieodeskowana moze wynosié 0,3 m.
Dno wykopu nalezy chroni¢ przed naruszeniem warstwy gruntu rodzimego. Mechanicznie wykop
nalezy wykona¢ do gtebokosci 0,1 m ponad projektowane dno rury. Warstwe zabezpieczajgcqg
naturalne podtoze o grubosci 0,2 m nalezy usungé recznie bezposrednio przed utozeniem przewodu.

Urobek nalezy sktadowa¢ z jednej strony wykopu w odlegtosci min. 1,0 m od krawedzi
wykopu.

5.3. Zabezpieczenie wykopow przed zalaniem wod g z opadéw atmosferycznych.

W celu zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda z opaddéw atmosferycznych powinny byc

zachowane co najmniej nastepujace warunki:

gorne krawedzie bali przysciennych powinny wystawa¢ co najmniej 15 cm ponad szczelnie
przylegajacy teren,

powierzchnia terenu powinna by¢ wyprofilowana ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odptyw wody
poza teren przylegajacy do wykopu,

wprowadzenie wéd z rowéw odwadniajacych do studzienek zbiorczych w wykopie powinno byé
wykonane zgodnie z dokumentacja, w miejscach odpowiednio zabezpieczonych przed
rozmyciem.

5.4, Szczegolne warunki bezpiecze nstwa pracy.

W obrebie klina odlamu $ciany wykopu niedopuszczalna jest komunikacja po drodze publicznej.
Odlegtosc ,b” krawedzi wykopu mierzona w planie od przylegtej krawedzi jezdni powinna by¢ nie
mniejsza od obliczonej wg wzoru:

b>------ +0,5m [1]
w ktérym:
H — gtebokos$é wykopu liczona od rzednej terenu do rzednej dna wykopu, m,
[J, — kat stoku naturalnego (tarcia wewnetrznego gruntu) w stopniach,
zalezny od rodzaju gruntu wg dokumentacji jak w p. 2.1.
Odlegtos¢ ,a" krawedzi dna wykopu od pionowej $ciany fundamentu budowli posadowionej powyzej

dna wykopu a sagsiadujacej z nim, jezeli nie sga zastosowane zgodnie

32



z dokumentacjg specjalne zabezpieczenia, nie powinna by¢ mniejsza od obliczonej
w metrach wg wzoru:

H-h+0,3
A 2 --mm-mememmmee s +0,5m [2]
tg [y
w ktérym:
H, ,—-  jak we wzorze [1],
h-— gtebokos¢ fundamentu budowli sgsiadujgcej liczona od rzednej terenu

do rzednej posadowienia fundamentu budowli, m.

Zabezpieczenie sasiadujgcej w wykopem budowli w przypadku niemozliwosci zachowania

odlegtosci ,a”, powinno dla ochrony przed mozliwoscig zsuwu gruntu spod fundamentéw

przebiegaé¢ nastepujaco:

przed przystgpieniem do rob6t ziemnych nalezy przeprowadzi¢ ogledziny, czy nie wystepujq
spekania $cian i, w przypadku ukazania sie spekania, nalezy zatozy¢ na nich plomby szklane,
a w szczegolnych przypadkach nalezy osadzi¢ w fundamentach stalowe trzpienie,

wykonujac roboty ziemne nalezy pozostawi¢ obudowe wykopu ewentualnie zbudowaé mur
oporowy, optymalnie zagesci¢ zasyp i wykonaé jego stabilizacje lub wykonaé zabezpieczenie
w inny réwnorzedny sposoéb.

Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu z pozostawieniem pomiedzy
krawedzig wykopu a stopg odkladu wolnego pasa terenu o szerokosci co najmniej 1 m dla
komunikacji; kat nachylenia skarpy odktadu wydobytego gruntu nie powinien by¢ wiekszy od kata
[, jego stoku naturalnego; obudowa wykopu powinna przenies¢ nap6r spowodowany
obcigzeniem terenu gruntem skfadowanym w zasiegu klina odtamu $ciany, zgodnie z
dokumentacja.

W przypadku niemoznos$ci zachowania tych warunkow, wydobyty grunt powinien by¢ wywieziony
na odklad staly zgodnie z dokumentacjg lub przesuniety tak, aby odlegtos¢ ,c” podnéza
nachylonej skarpy odktadu tymczasowego od gornej krawedzi byta réwna gtebokosci wykopu ,H”
lecz nie mniejsza niz 5 m.

Odlegtos¢ ,d” w planie pomiedzy przyleglymi réwnolegtymi krawedziami dna jednoczesnie
wykonywanych sasiadujgcych ze sobg wykopéw gtebszych od 1 m nie powinna by¢ mniejsza od
obliczonej wg wzoru:

S — [3]

w ktérym:

H — gtebokosé wykopu glebszego liczona od rzednej terenu do rzednej dna wykopu, m,
[J, — jak we wzorze [1],

przy czym wykop gtebszy powinien by¢ wykonywany wczesniej.

Zabezpieczenia skrzyzowan wykopu z urzadzeniami podziemnymi powinny by¢ wykonywane,
zgodnie z dokumentacjg uprzednio uzgodniong, w sposOb wskazany przez uzytkownikéw tych
urzadzen.

Lokalizacja drogi dla potrzeb wykonawcy wzdtuz wykopu w zasiegu klina odtamu gruntu powinna
by¢ udokumentowana obliczeniami statycznymi uwzgledniajgcymi  najniekorzystniejsze
oddzialywanie na obudowe wykopu przenoszonego na nhig naporu gruntu przy obcigzonym
naziomie.

Wyijscia (zejscia) po drabinie z wykopu powinny by¢ wykonane z chwilg osiggniecia gtebokosci
wiekszej od 1 m od poziomu terenu, w odlegtosciach nie przekraczajacych 20 m.

Wyjazd dla srodkéw transportowych przy wykonywaniu wykopu metoda mechaniczng powinien
by¢ przewidziany z kazdego stopnia (pietra) wykopu. Z poszczegdinych stopni wykopu powinno
by¢ przewidziane odprowadzenie wody dla uniemozliwienia jej sptywu na stopnie nizej potozone.

5.5. Podto ze naturalne.
5.5.1. Materiat podioza naturalnego.

Materiat podioza naturalnego powinien stanowi¢ nienaruszony rodzimy grunt sypki, naturalnej
wilgotnosci (odwodniony trwale lub na okres budowy), odpowiadajgcy wymaganiom okreslonym dla
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gruntéw o symbolach ms, ss, zs, wedtug PN-74/B-02480 tabl. 6, o wytrzymatosci nie mniejszej od
przewidzianej w dokumentacji i pozwalajgcej na wyprofilowanie go wg ksztattu spodu kanatu.

5.5.2. Grubos¢ warstwy zabezpieczajacej naturalne podtoze.

Grubosc¢ warstwy zabezpieczajacej naturalne podtoze przed naruszeniem struktury gruntu
powinna wynosic¢ 0,2 m. Odchylenie grubosci warstwy nie powinno przekroczyé
+3 cm. Zdjecie tej warstwy powinno by¢é wykonane bezposrednio przed utozeniem przewodu.

5.5.3. Zabezpieczenie podtoza naturalnego.

Podioze naturalne nalezy zabezpieczy¢ przed:

rozmyciem przez ptynace wody opadowe lub powierzchniowe za pomoca rowka o gtebokosci 0,1 + 0,3
m i studzienek (szybikéw) wykonanych z jednej lub obu stron dna wykopu w sposéb
zapobiegajacy dostaniu sie wody z powrotem do wykopu i wypompowywanie gromadzacej sie w
nich wody;

dostepem i dziataniem korozyjnym wody podziemnej przez obnizenie jej zwierciadla o co najmniej 0,5
m ponizej poziomu podioza naturalnego;

naporem wody zawartej w gruncie za pomocg wykonania pod dnem przewodu kanatu lub jego
obudowy warstwy odsaczajgcej z piasku o grubosci warstwy podsypki 0,15+0,25 m.

5.6. Warstwa ochronna zasypu.

Uzyty materiat i sposéb zasypania przewodu nie powinien spowodowa¢ uszkodzenia utozonego
przewodu i obiektow na przewodzie oraz izolacji wodochronnej, przeciwwilgociowej i cieplnej. Grubos¢
warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu lub rury powinna wynosié
€O najmniej:

dla przewodow z tworzyw sztucznych — 0,3 m,

dla pozostatych przewodéw — 0,5 m.

Materiatem zasypu w obrebie strefy niebezpiecznej powinien by¢ grunt nieskalisty, bez grud i kamieni,
mineralny, sypki, drobno lub srednio ziarnisty wg PN-74/B-02480. Materiat zasypu w obrebie strefy
niebezpiecznej powinien by¢ zageszczony ubijakiem po obu stronach przewodu lub hydraulicznie w
przypadku zasypu materiatem sypkim.

Zasyp wykopu.
5.7.1. Zasyp wykopu w terenie.

Zasyp przewodu w terenie do powierzchni terenu lub wymaganej rzednej powinien by¢ wykonany
przy zachowaniu zageszczenia gruntu wg dokumentacji, a w przypadku nieokreslenia wskaznika
zageszczenia, powinien on wynosi¢ co najmniej 1.

5.7.2. Zasyp przewodu pod ulepszong nawierzchnig drogi.

W przypadku prowadzenia rob6t ziemnych w istniejacej drodze lub placach o nawierzchni
ulepszonej i trudnosci osiagniecia wskaznika zageszczenia gruntu réwnego co najmniej 1 nalezy
zastapi¢ gorng warstwe zasypu wzmocniong podbudowg drogi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogodlne zasady kontroli jako  $ci robo6t.

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt. 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych.
6.2.1. Badania podczas odbioru czesciowego.

badania zgodno$ci z dokumentacja,
badanie wykopow otwartych,
badanie podtoza gruntowego,
badanie drenazu,
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badanie zasypu,
badanie nasypu.

6.2.2. Badanie podczas odbioru koricowego.

sprawdzenie protokotéw badan przeprowadzonych przy odbiorach czesciowych,

sprawdzenie naniesienia w projekcie technicznym wszystkich zmian dokonanych w trakcie
budowy,

sprawdzenie prawidiowego i zgodnego z dokumentacjg odkladu wydobytego gruntu.

6.3. Opis bada n przy odbiorach cz esciowych.
6.3.1. Badanie zgodnosci wykonanych robét z dokumentacjg techniczng nastepuje przez:

— sprawdzenie czy w trakcie wykonywania rob6t zaistniate zmiany zostaty wprowadzone do
projektu technicznego,

— sprawdzenie czy dokonane zmiany zostaly dostatecznie umotywowane,

— sprawdzenie czy zostaly przediozone wszystkie dokumenty,

— sprawdzenie przedtozonych dokumentéw pod wzgledem merytorycznym i formalnym,

— sprawdzenie rzednych zatozonych faw celowniczych w nawigzaniu do podanych na placu
budowy statych punktéw niwelacyjnych.

6.3.2. Badanie materiatéw i elementéw obudowy nalezy wykona¢ bezposrednio na budowie przez
ogledziny zewnetrzne, poréwnujgc rodzaj materiatdw, wymiary elementow bali, ich zabezpieczenie
przed korozjg z cechami podanymi w dokumentacji technicznej i warunkami technicznymi
podanymi przez wytworce.

6.3.3. Badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem wodg z opadéw atmosferycznych
przeprowadza sie przez:
- ogledziny zewnetrzne wzniosu gérnych krawedzi bali obudowy i przylegania ich do terenu,
- ogledziny zewnetrzne i stwierdzenie wyprofilowania terenu dla zapewnienia odptywu wéd od
krawedzi wykopu poza teren oraz poréwnanie zabezpieczenia wprowadzenia wéd
z rowow do studzienek zbiorczych w wykopie z danymi w dokumentaciji.

6.3.4. Sprawdzenie metod wykonywania wykopow wykonuje sie przez ogledziny zewnetrzne i
porownanie z dokumentacjag oraz uzytkowanym sprzetem technicznym.

6.3.5. Badanie zachowania warunkéw bezpieczenstwa pracy:

Sprawdzenie uwzglednienia zakazu komunikacji po drodze publicznej oraz skladowania
materiatdw w obrebie klina odtamu gruntu przeprowadza sie przez ogledziny zewnetrzne. Badanie
odlegtosci w planie krawedzi dna wykopu od zewnetrznej strony gabarytu ztozonych materiatow i
do krawedzi drogi publicznej wykonuje sie przez odrzutowanie pionem krawedzi dna wykopu na
poziom terenu oraz pomiar odlegtosci w planie tasmg stalowg z doktadnoscig do 0,1 m i
poréwnanie z odlegtoscig ,b” obliczong wg p. 5.4.a) na podstawie pomiaréw rzednych terenu i dna
wykopu przy uzyciu niwelatora i taty niwelacyjnej z doktadnoscig do 1 cm.

Sprawdzenie odlegtosci w planie krawedzi dna wykopu od pionowej $ciany fundamentu budowli
sgsiadujgcej z wykopem wykonuje sie przez pomiar jak w p. 6.3.5 a) oraz poréwnuje sie z
odlegtoscig ,a” obliczong wg p. 5.4.b) na podstawie pomierzonych rzednych terenu dna wykopu i
dna fundamentu budowli przy uzyciu niwelatora i faty niwelacyjnej z doktadnoscig do 1 cm.
Sprawdzenie zabezpieczenia sasiadujgcej z wykopem budowli nalezy przeprowadzi¢ przez
ogledziny zewnetrzne ze szczegélnym uwzglednieniem stanu zatozonych plomb, pomiar w planie
tasma stalowg z doktadnoscig do 0,1 m diugosci wykonanego zabezpieczenia oraz jego potozenia
w odniesieniu do budowli i poréwnanie z danymi

w dokumentaciji.

Sprawdzenie prawidtowosci sktadowania gruntu wydobytego z wykopu przeprowadza sie przez
ogledziny zewnetrzne, pomiar w planie tasmag stalowg z doktadnoscig do 0,1 m szeroko$ci
wolnego pasa terenu dla komunikacji, pomiar kata nachylenia skarpy przy uzyciu katownika z
doktadnoscig do 5°. Pomiary nalezy wykonywaé w trzech dowolnych miejscach odcinka rob6t
oddalonych od siebie co najmniej o 30 m. W dokumentacji nalezy sprawdzi¢ udokumentowanie
przeniesienia przez obudowe wykopu naporu gruntu obtozonego sktadowang ziemia.
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Sprawdzenie transportu mas ziemnych (sktadowanie wydobytego gruntu poza obrebem klina odtamu)
przeprowadza sie:
— przez ogledziny zewnetrzne w przypadku wywiezienia ziemi na odktad staty i poréwnanie
zlokalizowania odktadu statego z danymi w dokumentacji,
— w przypadku przesuniecia ziemi od wykopu, przez pomiar tasma stalowa z dokta-dnoscig do
0,1 m odlegtosci podnéza skarpy odktadu tymczasowego od gérnej krawedzi wykopu oraz
poréwnanie z gtebokoscig wykopu ,H".

6.3.6. Badanie zasypu przewodu.

6.3.6.1. Badanie warstwy ochronnej zasypu nalezy wykona¢ przez pomiar wysokosci zasypu nad
wierzchem przewodu lub rury ochronnej , zbadanie sypkosci materialu uzytego do zasypu,
skontrolowanie ubicia ziemi, a w szczegdlnosci ubicia jej z bokéw przewodu. Pomiar nalezy wykonaé¢
a doktadnos$cig do 0,1 m w miejscach odlegtych od siebie nie wiecej niz 50 m.

6.3.6.2. Badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu przeprowadza sie przez ogledziny
zewnetrzne, oraz w miare potrzeby skontrolowanie laboratoryjne wskaznika zageszczenia.

6.3.6.3. Badanie zasypu przewodu w drodze o nawierzchni ulepszonej przeprowadza sie przez
ogledziny zewnetrzne oraz pomiar miarkg grubosci podtoza wzmochionego
z dokfadnoscig do 1 cm w odlegtosciach nie wiekszych od 50 m.

6.4. Opis bada n przy odbiorze ko ncowym.

6.4.1. Badanie protokotdw badan przeprowadzonych przy odbiorach czesciowych nalezy wykonaé
przez ich przejrzenie i sprawdzenie, czy zawierajg stwierdzenie zrealizowanych postanowien
dotyczacych usuniecia zauwazonych usterek.

6.4.2. Badanie naniesienia w projekcie technicznym zmian i uzupenien nalezy wykonaé przez
przejrzenie projektu i stwierdzenie czy zostaty one wprowadzone, jak rowniez czy wprowadzono inne
elementy, jak odkryte w czasie robét ziemnych skrzyzowania
Z przewodami uzbrojenia podziemnego.

6.4.3. Badanie prawidtowego i zgodnego z dokumentacjg wykonania odkladu wydobytego gruntu
nalezy przeprowadzi¢ przez pomiar nachylenia skarpy.

6.5. Zapisywanie wynikow.

6.5.1. Odbiér techniczny czesciowy.

Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioréw czesciowych powinny by¢ ujete w formie
protokotow, wpisane do dziennika budowy i podpisane przez czionkéw komisji przeprowadzajgcej
odbiér.

6.5.2. Odbiodr techniczny koncowy.

Wyniki z przeprowadzonych badan podczas odbioru technicznego koncowego powinny by¢ ujete w

protokéle. )
7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt. 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych.

Jednostka obmiarowa jest m?® (metr szescienny) wykonanych rob6t ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt. 8.

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6
daty wyniki pozytywne.

Dokumentacja dla odbioru technicznego powinna zawierac:
- projekt techniczny z naniesionymi na nim zmianami wykonanymi w trakcie budowy,
- dane geotechniczne obejmujace:
» zakwalifikowanie gruntow do odpowiedniej kategorii wg PN-74/B-02480,
» wyniki badan gruntéw i ich uwarstwien, poziomu wéd gruntowych i powierzchniowych oraz
okresowego wahania pozioméw wéd gruntowych,
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9.

Zgodnie z zapisami umowy .

» stopieh agresywnosci srodowiska gruntowo-wodnego,
e uziarnienie warstw wodonosnych,

stan terenu, okreslony przed przystapieniem do robét przez podanie znakéw wysokosciowych,
reperéw, uzbrojenia podziemnego przebiegajacego wzdtuz i poprzecznie do trasy przewodu,
przekrojow poprzecznych i przekroju podtuznego terenu, zadrzewienia itp.,

dziennik budowy i ewentualnie ksigzke nadzoru budowlanego,

dowody uzasadniajace zmiany i uzupetienia wykonane w trakcie budowy,

dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow.

PODSTAWA PLATNO SCI.

Cena za zadanie okreslone w umowie obejmuje tez catos¢ robdt ziemnych.

10.

10.1.

1.

arwnN

10.2.

PRZEPISY ZWIAZANE.

Normy:
PN-B-10736;99

PN-B-02480
PN-B-04481
PN-B-04493
BN-77/8931-12

Przepisy prawne.

Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

O Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.
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SST 4
ROBOTY INSTALACYJNE
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST4.

Przedmiotem szczegdtowej specyfikacji technicznej SST4 sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot instalacyjnych zwigzanych z budowg kanalizacji sanitarnej dla budynku przy
ulicy Podlesie w Lubawce.

1.2. Zakres stosowania SST4.

Specyfikacja stosowana bedzie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét okreslonych w p.1.1.

1.3. Zakres robot obj etych SST4.

Niniejsza specyfikacja obejmuje roboty technologiczno-montazowe zwigzane z budowg
kanalizacji sanitarnej jak w p.1.1.

Okre $lenia podstawowe.

1.4.1. Kanalizacja sanitarna ( deszczowa )— sie¢ przewoddéw kanalizacyjnych, wraz z uzbrojeniem
i urzadzeniami, ktdrg sg odprowadzane Scieki bytowe ( deszczowe).

1.4.2. Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania $ciekow..

1.4.3. Kanat deszczowy — kanat przeznaczony do odprowadzania $ciekéw deszczowych.

1.4.4. Przylagcza - odcinek przewodu ftaczacego wewnetrzng instalacje kanalizacyjng
Z siecig kanalizacyjng za pierwszg studzienka liczac od strony budynku, a w przypadku jej braku, od
granicy nieruchomosci..

1.45 Studzienka kanalizacyjna — studzienka rewizyjna przeznaczona do  kontroli
i eksploatacji kanatéw.

1.4.6 Studzienka przelotowa — studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zalamaniach osi kanatu w
planie, na zalamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.

1.4.7 Studzienka potagczeniowa — studzienka kanalizacyjna przeznaczona do taczenia co najmniej
dwéch kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.8 Studzienka kaskadowa (spadowa) — studzienka kanalizacyjna majgca dodatkowy przewdd
pionowy umozliwiajacy wytracenie nadmiaru energii Sciekow sptywajacych z wyzej potozonego kanatu
doptywowego do nizej potozonego kanatu odptywowego.

1.49 Elementy studzienek.

1.4. 10 Komora robocza — zasadnicza czes$c¢ studzienki przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych.
1.4.11. Kineta studzienki — dolny element studzienki z wyprofilowanym zagtebieniem prowadzacym
scieki, dostosowanym do srednicy kanatu.

1.4.12 Pierscien odcigzajacy — pierscien umozliwiajgcy przenoszenie obcigzen na grunt wokot
studzienki.

1.4.13 Wtaz — ruchome przykrycie studzienki dostosowane do obcigzenia ruchem ulicznym.

1.4.14 Teleskopowy adapter — element umozliwiajacy dostosowanie poziomu wilazu do poziomu
terenu.

1.4.15 Wkiadka ,in situ” — element umozliwiajgcy wykonanie bocznego wprowadzenia kanatu w
dowolnym miejscu $ciany bocznej studzienki.

1.5. Ogolne wymagania dotycz ace robot.
OgdIlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST ,Wymagania ogdélne”.

2. MATERIALY.
2.1. Ogoblne wymagania dotycz ace materiatow.

Warunki og6lne stosowania materiatow podano w OST Wymagania ogolne pkt. 2. Wykonawca
zobowigzany jest dostarczy¢ materiaty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej oraz
dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie, {j.:
oznakowaneCE,
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umieszczone w okreslonym przez przez Komise Europejska wykazie wyrobow majacych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,
oznakowane znakiem budowlanym, jezeli nie podlegajg obowigzkowi oznakowania CE

2.2.  Rury.
Rury PVC, kl. ,N”" wraz z ksztattkami zgodnie z PN-EN 1401-1 i ISO 4435.
Studzienki kanalizacyjne.
2.3.1. Studzienki kanalizacyjne tworzywowe.
Studzienki z gotowych elementéw tworzywowych tgczonych na uszczelke, sktadajace sie z:
- kinety , rury trzonowej dla D 425 i D 600 mm,
- kinety, pierscieni dystansowych i stozkéw dla D 1000 mm.
Zamiennie dopuszcza sie zastosowanie studzienek z kregéw betonowych z betonu B 45,
laczonych na uszczelki gumowe.
2.3.2. Zwienczenia studzienek.
Do zwienczenia studzienek stosowaé wiazy zeliwne zgodne z normg PN-EN 124; 2000 oraz
teleskopowe adaptery i pierscienie odcigzajace, w szczeg6lnosci:
dla studzienek D 425 mm — wiazy Zeliwne kl. D 400 i rury teleskopowe,

dla studzienek D 1000 mm — wtazy kl. D 400 i betonowe pierscienie odcigzajace,
dla studzienek D 600 mm — wilazy zeliwne kl. D 400 i teleskopowe adaptery do wtazow,

2.3.3.  Wkiadki ,in situ”.

Wkiadki D 160 mm do wykonywania na budowie bocznych wlotéw do studzienek.
Materialy sypkie do wykonania Ks
2.4.1. Podsypka i obsypka rurociggéw.

Piasek srednio lub drobnoziarnisty wg PN-87/B-01100.
2.4.2. Podsypka pod studzienki tworzywowe.

Piasek srednio lub drobnoziarnisty wg PN-87/B-01100..
Podloze pod studzienki betonowe — tluczen kamienny.

2.4.5. Zasyp wykopow.

Grunt sypki, suchy, niewysadzinowy bez kamieni o $rednicy powyzej 20mm .
3. SPRZET.

Warunki ogélne stosowania sprzetu podano w OST Wymagania ogdlne pkt. 3
Sprzet do rob6t ziemnych i montazowych musi byé w petni sprawny i dostosowany do technologii oraz
warunkow wykonania robot.

Wykonawca powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

obudowa systemowa $cian wykopow

spycharka gasienicowa

koparka 0,25 m3,

koparka 0,40 m3,

koparka 0,60 m3,

miot do wbijania,

spycharka gasienicowa,
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ubijak spalinowy 200 kg,
piaskarka samochodowa,,
urzadzenie przeciskowe,
zuraw samochodowy,

srodek transportowy,

ciggnik kotowy

ciggnik siodtowy

samochéd skrzyniowy,
samochdéd dostawczy 0,9 t,
przyczepa diuzycowa do samochodu
samochéd samowytadowczy 5 t,
pitg tarczowa,

spawarka,

agregat pradotwérczy,
sprezarka powietrzna spalinowa 4-5 m3/min.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE MATERIALOW.
4.1. Transport.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 4.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania srodkéw transportu, ktére nie wptynag
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatdw. Materiaty
nalezy ustawi¢ réwnomiernie na catej powierzchni zatadunkowej i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig
przesuwania podczas przewodu. Przy pracach transportowych nalezy przestrzega¢ przepiséw
obowigzujgcych w publicznym transporcie drogowym oraz zalecen producenta materiatow.

Przy transporcie nalezy spetni¢ nastepujace wymagania:

a
a

przewozi¢ rury wytgcznie samochodami skrzyniowymi;

przewoz rur i prace przetadunkowe powinno sie wykonywac przy temperaturze
powietrza —5°C do +30°C, przy czym powinna by¢ zachowana szczeg6lna ostroznosé
przy temperaturach ujemnych z uwagi na zwiekszona kruchos$¢ tworzywa;

chroni¢ powierzchnie i kohce rur przed uszkodzeniami pochodzgacymi od skrzyni
tadunkowej, zawiesi dzwigowych;

wskazane jest transportowanie rur w opakowaniu fabrycznym, tj. w pakietach
tasmowych przy sktadowaniu na wysokos¢ 2 pakietéw, przy zabezpieczeniu przed
przewrdceniem gérnego pakietu;

roztadunek rur w pakietach prowadzi¢ przez czepianie zawiesi na ramkach.

Przy roztadunku rur luzem wskazane jest uzywanie zawiesi z pasow, nie stosowac
zawiesi z lin;

diugos¢ skrzyni tadunkowej winna by¢ taka, by wolny koniec tadunku nie wystawat
poza skrzynie;

rury w kregach winny leze¢ na ptasko catg powierzchnig zwoju;

niedopuszczalne jest zrzucanie rur i elementéw z samochodu;

dopuszczalne jest transportowanie rur o r6znych $rednicach w uktadzie rura w rurze
dla wykorzystania tadownosci skrzyni;

przy transporcie rur niepakietowanych nalezy uktadac¢ je na rownym podtozu, bez
podktadek przy roztadunku recznym, z podktadkami max. co 1,5 m przy roztadunku
mechanicznym,;

rury transportowane luzem zabezpieczy¢ przed obcieraniem o burty;
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O ksztaltki i ztaczki transportowac w opakowaniach z folii, ztgczki i trojniki ustawiaé
czotowo i prostopadle do podtoza, elementéw tych nie obciera¢ innymi materiatami.

Transport i obrébka na placu budowy:
O niedopuszczalne jest przecigganie rur po terenie tak sztywnych jak i w zwojach;

Q nalezy przenosic rury bezposrednio przed ich wbudowaniem, do srednicy 200 mm
mozna przenosi¢ jednoosobowo, powyzej wskazane jest przenoszenie przez 2 osoby,
aby nie uszkodzi¢ koncéw (unika sie dodatkowej obrébki);

O obrobke rur, tj. ciecie, wykonywaé na przygotowanych stojakach, najlepiej w
zespotach 2 osobowych. Obciete krawedzie fazowac pilnikiem.

Armatura moze by¢ transportowana dowolnym $rodkiem transportu w sposob zabezpieczajacy przed
przemieszczeniem i uszkodzeniem.

4.2. Sktadowanie materiatow.

Q Rury nalezy skladowa¢ tak dtugo jak to mozliwe w oryginalnym opakowaniu.

Q Powierzchnia sktadowania musi by¢ wolna od kamieni i ostrych przedmiotéw.

Q Wiagzki mozna sktadowacé po trzy jedna na drugiej, lecz nie wyzej niz 2,0 m wysokosci,
oraz tak, aby ramki wigzki wyzszej spoczywaty na ramkach wigzki nizsze;.

Q Po rozpakowaniu rury sktadowaé w stertach stosujgc boczne wsporniki drewniane
w odstepach co 1,5 m.

O Spodnie podparcie rur winny stanowic taty o szerokosci min. 50 mm w rozstawie co
2,0 m i o takiej wysokosci, aby kielichy nie lezaty na ziemi.

O Rury o réznych $rednicach i dlugosciach powinny byé skltadowane oddzielnie.

Q W stercie nie powinno sie znajdowaé wiecej niz 7 warstw utozonych nie wyzej niz
1,5m.

Q Kielichy rur winny by¢ wysuniete tak, aby konce rur w wyzszej warstwie nie
spoczywaty na kielichach warstwy nizsze;j.

Armatura powinna by¢ przechowywana w pomieszczeniach zabezpieczonych przed wptywami
atmosferycznymi i czynnikami powodujgcymi korozje.
Kruszywo nalezy sktadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposob zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robét.

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za

pomoca kotkéw osiowych, kotkow swiadkow i kotkdw krawedziowych, zgodnie z SST1.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperéw statych Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z

rzednymi sprawdzanymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i ich rzedne przekaze

Inzynierowi.

W celu zabezpieczenia wykopOw przed zalaniem wodg 2z opadbéw atmosferycznych powinny byé

zachowane przez Wykonawce co najmniej nastepujgce warunki:

gorne krawedzie bali przysciennych powinny wystawa¢ co najmniej 15 cm ponad szczelnie
przylegajacy teren;
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powierzchnia terenu powinna by¢ wyprofilowana ze spadkiem umozliwiajgcym tatwy odptyw wody
poza teren przylegajacy do wykopu;
w razie konieczno$ci wykonany zostanie cigg odprowadzajgcy wode na bezpieczng odlegtosé.

5.3. Roboty ziemne.

Wykopy nalezy wykona¢ jako otwarte obudowane. Jezeli materiaty obudowy nie sg fabrycznie
zabezpieczone przed szkodliwym wptywem warunkdéw atmosferycznych, to powinny one byé
zabezpieczone przez Wykonawce poprzez zastosowanie odpowiednich srodkéw antykorozyjnych lub
impregnacyjnych wtasciwych dla danego materiatu.

Metody wykonywania wykopow (recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gtebokosci
wykopow, warunkéw terenowych, geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.
Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez Wykonawce w miejsce wskazane przez
Inzyniera.
Wykopy pod przewody powinny by¢ rozpoczynane od najnizej potozonego punktu rurociggu
przesuwajac sie stopniowo do goéry. Wykonanie obrysu wykopu nalezy dokonaé przez utozenie przy
jego krawedziach bali lub dyli deskowania w ten sposéb, aby jednoczesnie byty ustalone odcinki
robocze. Elementy te nalezy przytwierdzi¢ kotkami lub klamrami.
Minimalna szerokos¢ wykopu 0,8m w swietle. Deskowanie $cian wykopu nalezy prowadzi¢ w miare
jego giebienia.
Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy
czym powinno by¢ ono na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 0,20 m.
Zdjecie pozostawionej warstwy (0,20 m) gruntu nalezy wykona¢ bezposrednio przed utozeniem
przewodow. Usuniecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w sposéb uzgodniony z
Inzynierem.

Calosc¢ rob6t wykonac¢ zgodnie z SST2 i SST3.

Przygotowanie podio za.

Wykona¢ podtoze o grubosdci 10 cm z piasku drobno- lub $rednioziarnistego odpowiadajgcego
wymogom normy PN-87/B-01100. Cato$¢ prac opisano w SST3.

Roboty monta zowe.

Montaz rur PVC.

Montaz rur PVC nalezy prowadzi¢ wedtug ponizszych zasad:

= ukladanie rur przeprowadza sie na podsypce z piasku o grubosci 10 cm z wyprofilo-wanym
tozyskiem nosnym o kacie podparcia 90° oraz scisle wg zaprojektowanego spadku,

= do montazu nalezy stosowac tylko rury i ksztattki pozbawione wad,

= w miejscu zigczy kielichowych wybra¢ piasek na gtebokosé okoto 5,0 cm, w celu dokonania
potaczenia,

= palezy zwrdci¢ uwage na sposob umieszczenia uszczelki we wgtebieniu kielicha rury, sprawdzajac
czystos¢ wgtebienia i Scistos¢ przylegania uszczelki,

= przed montazem bosy koniec rury posmarowaé¢ srodkiem poslizgowym zalecanym przez
producenta, stosowanie olejow i smarow jest niedopuszczalne,

= nalezy przestrzegaé okreslonej przez producenta glebokosci wcisku bosego konca
w kielich i technologii taczenia rur,

44



= skracanie rur wymaga ciecia w ptaszczyznie prostopadiej do osi rury i fazowania przycietego
konca.

5.6. Montaz studzienek tworzywowych.

— TEGRA D 1000

Kinete studzienki TEGRA D 1000 mm posadowi¢ na ubitej i wypoziomowanej podsypce
piaskowej o grubosci 100 mm. W kielichy otworéw wlotowych wiozy¢ uszczelki posmarowane
Srodkiem poslizgowym i zamontowac bose konce rur.

Pierscienie  dystansowe  studzienki montowaé kielichami do dolu, pamietajgc
o uszczelkach i koniecznosci zgrania stopni wbudowanej drabinki w poszczegdlnych pierscieniach.

Skracanie pierscieni dystansowych do wymaganej wysokosci mozna dokonywaé pitg reczng
lub mechaniczng tylko w miejscach oznakowanych, co 125 mm. Stozek montowac na uszczelke tak
jak pierscienie dystansowe.

Wykop wokoét studzienki wypetni¢ rownomiernie materiatem sypkim z ubijaniem warstwowym
tak, aby przy zewnetrznej powierzchni studni nie bytlo wolnych przestrzeni. Wokét stozka do obsypki
stosowac grunt sypki z cementem stanowigcy poditoze dla pierscienia odcigzajacego.

Na pierscieniu ustawi¢ i obetonowa¢ wtaz zeliwny typu ciezkiego klasy D 400 spetniajacy
wymagania normy EN 124,

— TEGRAD600i D 425

Kinete studzienki TEGRA D 425 i D 600 mm wypoziomowaé na ubitej podsypce piask
0 grubosci 100 mm. Karbowang rure trzonowg skraca¢ do zadanej dtugosci dokonujgc ciecia
posrodku wystajgcego karbu.

Przed potaczeniem rury karbowanej z kinetg umiesci¢ uszczelke z najnizej lezacym rowku rury
karbowanej, a kinete po wyjeciu zaslepki, posmarowa¢ srodkiem poslizgowym. Zaslepka wyjetg z
kinety zabezpieczy¢ gérny koniec rury trzonowe;j.

Studzienki obsypywaé piaskiem, ubijajac go doktadnie i rbwnomiernie na catym obwodzie. Dla
studzienek  zlokalizowanych ~w drodze stosowa¢ pokrywy zeliwne klasy D 400
i rury teleskopowe.

Rure teleskopowg potaczy¢ z pokrywg zeliwng przed potaczeniem z rurg karbowang. Montaz
rury teleskopowej i karbowanej wykona¢ po zalozeniu uszczelki w najwyzej potozonym rowku rury
trzonowej i posmarowaniu miejsca tgczenia trwatym srodkiem poslizgowym.

5.7.  Montaz studzienek kaskadowych.

Studzienki kaskadowe nalezy wykona¢ z zewnetrzng rurg spadowg zmontowang z rur i
ksztattek PVC. Gtéwny wlot do studzienki wykona¢ za pomoca wkiadki ,in situ”. Pod kolano rury
spadowej wykona¢ umocnione podtoze z piasku stabilizowanego cementem.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
6.1. Ogodlne zasady kontroli jako  $ci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST ,Wymagania ogdlne”

6.2. Kontrola, pomiary i badania.
Badania przed przystgpieniem do robot.
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania majace na celu:

— zakwalifikowania gruntéw do odpowiedniej kategorii,

— okreslenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,

— okreslenie stanu terenu,

— ustalenie sktadu betonu i zapraw,

— ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

— ustalenie metod wykonywania wykopow,

— ustalenie metod prowadzenia robét i ich kontroli w czasie trwania budowy.
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6.2.2.

Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych rob6t w zakresie |
Z czestotliwoscig zaakceptowang przez Inzyniera w oparciu o norme BN-83/8836-02 [53], PN-81/B-
10725 [11] i PN-91/B-10728 [13].

W szczegoélnosci kontrola powinna obejmowac:

7.
7.1.

sprawdzenie rzednych zalozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych na placu
budowy statych punktéw niwelacyjnych z doktadnoscig odczytu do 1 mm,

sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

zbadanie materiatéw i elementéw obudowy pod katem ich zgodnosci z cechami podanymi w
dokumentacji technicznej i warunkami technicznymi podanymi przez wytwarce,

badanie zachowania warunkéw bezpieczenstwa pracy,

badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

badanie prawidtowosci podtoza naturalnego, w tym gtéwnie jego nienaruszalnosci, wilgotnosci i
zgodnosci z okreslonym w dokumentacji

badanie w zakresie zgodnosci z dokumentacjg techniczng i warunkami okreslonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkami technicznymi wytworni materiatéw,
ewentualnie innymi umownymi warunkami,

badanie gtebokosci utozenia przewodu, jego odlegtosci od budowli sgsiadujacych iich
zabezpieczenia,

badanie utozenia przewodu na podtozu,

badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,

badanie zastosowanych zigczy i ich uszczelnienie,

badanie zmiany kierunkéw przewodu i ich zabezpieczenia przed przemieszczaniem,
badanie zabezpieczenia przewodu przy przejsciu pod drogami (rury ochronne, obudowy
tunelowe),

sprawdzenie przej$¢ rurociggoéw przez sciany, sprawdzenie montazu przewoddw i armatury,
sprawdzenie rzednych posadowienia pokryw wtazéw oraz sprawdzenie stopni wkazowych,
otworéw montazowych i urzadzen wentylacyjnych),

badanie szczelnosci calego przewodu,

badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikdéw zageszczenia
poszczegolnych jego warstw.

Dopuszczalne tolerancje i wymagania:

odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
wynosic¢ wiecej niz =5 cm,

odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

odchylenie grubosci warstwy zabezpieczajacej naturalne podtoze nie powinno przekroczy¢ + 3
cm,

dopuszczalne odchylenia w planie krawedzi wykonanego podtoza wzmocnionego od
ustalonego na tawach celowniczych kierunku osi przewodu nie powinny przekraczac¢: dla
przewodow z tworzyw sztucznych 10 cm, dla pozostatych przewodéw 5 cm,

réznice rzednych wykonanego podtoza nie powinny przekroczyé w zadnym jego punkcie: dla
przewodow z tworzyw sztucznych + 5 cm, dla pozostatych przewodéw + 2cm,

dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalonego na tawach celowniczych nie powinny
przekroczy¢: dla przewodow z tworzyw sztucznych 10 cm, dla pozostatych przewodow 2 cm,
dopuszczalne odchylenia spadku przewodu nie powinny w zadnym jego punkcie przekroczyé:
dla przewodow z tworzyw sztucznych + 5 cm, dla pozostatych przewodow

+2cm i nie mogg spowodowac na odcinku przewodu przeciwnego spadku ani zmniejszenia
jego do zera,

stopieh zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dlugosci 100 m nie
powinien wynosi¢ mniej niz 1 do gtebokosci 0,2m i 0,97 na gtebokosci 0,2 - 1,2m.

OBMIAR ROBOT.
Ogoblne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST .
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7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarowa jest m (metr) wykonanego i odebranego przewodu ze studzienkami i wszystkimi

inymi elementami uzbrojenia przewidzianymi w dokumentacji technicznej.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robat.

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami Inzyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu.

Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegajg wszystkie technologiczne czynnosci

zwigzane z budowa linii kanalizacyjnych, a mianowicie:

roboty przygotowawcze,

roboty ziemne z obudowg $cian wykopow,

przygotowanie podioza,

roboty montazowe wykonania rurociggéw,

wykonanie studzienek kanalizacyjnych,

wykonanie rur ochronnych,

wykonanie przecisku pod drogami,

préby szczelnosci przewodow, zasypanie i zageszczenie wykopu.

[y Iy Sy W

Odbiér robét zanikajacych powinien byé dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie korekt i
poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét.

Dlugos¢ odcinka rob6t ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m i powinna
wynosié: okoto 300 m dla przewoddw z tworzywa sztucznego.

Dopuszcza sie zwiekszenie lub zmniejszenie diugosci przeznaczonego do odbioru odcinka przewodu
z tym, ze powinna by¢ ona uzalezniona od warunkéw lokalnych oraz umiejscowienia uzbrojenia lub
uzasadniona wzgledami techniczno-ekonomicznymi.

Inzynier dokonuje odbioru rob6t zanikajgcych zgodnie z zasadami okreslonymi w OST ,Wymagania
0golne” pkt 8.2.

8.3. Odbior ko ncowy.

Odbiér koncowy przeprowadzi¢ wg PN-92/B-10735 — Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze.
Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny by¢ ujete w formie protokétu, szczegétowo
omowione, wpisane do dziennika budowy i podpisane przez nadzér techniczny oraz cztonkéw komis;ji
przeprowadzajacej badania.
Wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru koncowego nalezy uzna¢ za dokfadne, jezeli
wszystkie wymagania (badanie dokumentacji i szczelnosci catego przewodu) zostaty spetnione.
Jezeli ktores z wymagan przy odbiorze technicznym koncowym nie zostato spetnione, nalezy ocenié
jego wplyw na stopien sprawnosci dziatania przewodu i w zaleznosci od tego okreslic konieczne
dalsze postepowanie.

9. PODSTAWA PLATNO SCI.

Zgodnie z umowsg .

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena 1 m wykonanej i odebranej linii kanalizacyjnej obejmuje:
O dostawe materiatow,
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wykonanie robét przygotowawczych,

wykonanie wykopu . wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnieniem,
przygotowanie podtoza,

utozenie przewoddéw wraz z montazem studzienek i wyposazenia,

wykonanie zabezpieczen przewodu przy przejsciu pod przeszkodami,
wykonanie studzienek kanalizacyjnych ,

przeprowadzenie préb szczelnosci,

zasypanie wykopu wraz zageszczeniem,

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

pomiary i badania.

[ oy oy By

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Prace nalezy prowadzi¢ i dokonywa¢ odbioru zgodnie z nastepujgcymi normami polskimi i
przepisami prawnymi, a w szczegélnosci z:
Rozporzadzeniem MPIPS z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogdinych przepiséw bhp (Dz. U. Nr 129,
poz. 844) i zatgczniku do Rozporzadzenia — ,,Pomieszczenia i urzadzenia higieniczno-sanitarne”.
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy przy wykonywaniu robét budowlanych (Dz. U. z dn. 19 marca 2003 r.).
Rozporzadzeniem MGPIiB w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy eksploatacji, remontach i
konserwacji sieci kanalizacyjnych (Dz. U. Nr 96, poz. 437).
Dz. U. Nr 22/53, poz. 89 — BHP. Transport reczny.
PN-92/B-10729 — Studzienki kanalizacyjne.
PN-92/B-10735 — Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-10736-99 — Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i kanalizacyjnych.

Warunki techniczne wykonania.
PE-EN-124-2000 — Zwienczenie studzienek kanalizacyjnych.
PN-88/B-06250 — Beton zwykty.
BN-62/6738-03 — Beton hydrotechniczny. Sktadniki betonéw. Wymagania techniczne.
PN-74/B-03020 — Gtebokos¢ przemarzania gruntéw.
PN-B-10725-97 — Przewody wodociggowe zewnetrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.
BN-778931-12 — Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
PN-B-06714-13 — Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie pytéw mineralnych.
PN-B-11113 — Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, tom 2. Instalacje sanitarne.
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi mianami).
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Praco ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62 z dnia 20 czerwca 2001
r., poz. 62
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni zwirowej drég gruntowych w zwigzku z budowg
kanalizacji sanitarnej dla ul. Podgérze w Lubawce.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowanej jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét obj etych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanyc
z wykonywaniem nawierzchni zwirowe;j.

Nawierzchnie zwirowg mozna wykonywac¢ na drogach obcigzonych ruchem bardzo lekkim
i lekkim.

Nawierzchnie zwirowg mozna wykonywac¢ jednowarstwowo lub dwuwarstwowo i uktadac na:
podtozu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest to grunt przepuszczalny - dwuwarstwowo,
podtozu gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lotnymi z wegla brunatnego lub cementem, w

przypadku gdy jest to grunt nieprzepuszczalny - jednowarstwowo,
warstwie odsaczajacej, w przypadku gdy podtozem jest grunt nieprzepuszczalny - dwuwarstwowo.

1.4. Okre $lenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia zwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych nieulepszonych, ktorej warstwa
Scieralna jest wykonana z mieszanki zwirowej bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycz ace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST .
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycz gce materiatéw
Ogblne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST.
2.2. Materialy do nawierzchni  zwirowych

Mieszanka zwirowa powinna mie¢ optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszanki
powinna miesci¢ sie w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia, podanych na rys. 1. Skiad
ramowy uziarnienia podano w tablicy 1.

Kruszywo naturalne uzyte do mieszanki zwirowej powinno spetia¢ wymagania normy PN-B-
11111 [2] i PN-B-11113 [3], a ponadto wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki o
uziarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynosic¢ od 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynosic¢ od 55 do 60.

Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej mieszanki Zwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia jednowarstwowa warstwa dolna nawierzchni
kwadratowych | lub warstwa gérna nawierzchni dwuwarstwowei
sita dwuwarstwowej ]
mm a b, a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanek zwirowych
3. SPRZET

3.1. Ogdllne wymagania dotycz ace sprz etu
OgdIlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni  zwirowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni zwirowej powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
koparek i tadowarek do odspajania i wydobywania gruntu,
spycharek, rowniarek lub sprzetu rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spulchniania, rozktadania,
profilowania,



sprzetu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub ruchomych
mieszarek do wymieszania mieszanki optymalnej,

przewoznych zbiornikéw na wode do zwilzania mieszanki optymalnej, wyposazonych w urzadzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

walcéw statycznych tréjkotowych lub dwukotowych, lekkich i $rednich,

walcéw wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycz gce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych
je przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

OgodIne zasady wykonania robét podano w OST.
5.2. Przygotowanie podio za

Podtoze gruntowe pod nawierzchnie zwirowg powinno byé odwodnione w przypadku gruntu
nieprzepuszczalnego poprzez utozenie warstwy odsaczajacej z piasku o wskazniku
wodoprzepuszczalnosci wiekszym od 8 m/dobe.

Zamiast warstwy odsaczajgcej podtoze gruntowe mozna ulepszy¢ stabilizujgc je wapnem lub
cementem.

Grubo$¢ warstwy ulepszonego podioza, jezeli nie zostata okre$lona w dokumentacji
projektowej, powinna wynosi¢ 15 cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%.

5.3. Wykonanie nawierzchni  zwirowej

5.3.1. Projektowanie sktadu mieszanki zwirowej
Projekt sktadu mieszanki powinien by¢ opracowany w oparciu o:
wyniki badan kruszyw przeznaczonych do mieszanki zwirowej, wg wymagan p. 2.2,
wyniki badan mieszanki, wedtug wymagan podanych w punkcie 2.2,
wilgotnos¢ optymalng mieszanki okreslong wg normalnej préby Proctora, zgodnie z normg PN-B-
04481 [1].

5.3.2. Whudowanie i zageszczanie mieszanki zwirowej

Mieszanka zwirowa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu
rowniarki. Grubos$¢ roztozonej warstwy mieszanki powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu
osiggnieto grubo$¢ projektowana, tj.:
dla nawierzchni jednowarstwowej (na podtozu ulepszonym) od 8 do 12 cm,
dla kazdej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (ha podtozy gruntowym lub warstwie odsaczajacej)

od 10 do 16 cm.

Mieszanka po roztozeniu powinna byé zageszczona przejsciami walca statycznego gtadkiego.
Zageszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé sie od krawedzi i stopniowo
przesuwac pasami podtuznymi, czesciowo naktadajgcymi sie w kierunku jej osi. Zageszczenie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi i przesuwac¢ pasami
podluznymi czesciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej gérnej krawedzi. Zageszczenie nalezy
kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia podanego w SST, a w przypadku gdy nie jest
on okres$lony, do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 0,98 zageszczenia
maksymalnego, okreslonego wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] i BN-
77/8931-12 [6].

Wilgotno$¢ mieszanki zwirowej w czasie zageszczania powinna byé réwna wilgotnosci
optymalnej. W przypadku gdy wilgotno$¢ mieszanki jest wyzsza o wiecej niz 2% od wilgotnosci
optymalnej, mieszanke nalezy osuszy¢ w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera, a w przypadku gdy
jest nizsza o wiecej niz 2% - zwilzy¢ okreslong iloscig wody. Wilgotno$s¢ mozna bada¢ dowolng
metodg (zaleca sie piknometr polowy lub powietrzny).
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Jezeli nawierzchnie zwirowg wykonuje sie dwuwarstwowo, to kazda warstwa powinna by¢
wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymogow jak wyzej.

5.4. Utrzymanie nawierzchni  zwirowej

Nawierzchnia zwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna by¢ pielegnowana. W pierwszych
dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dbac¢, aby byta ona stale wilgotna, zraszajac jg woda ze
zbiornikéw przewoznych.

Nawierzchnia powinna by¢ réwnomiernie zajezdzana (dogeszczana) przez samochody na
calej jej szerokosci, w okresie 2 tygodni, w zwigzku z czym zaleca sie przektadanie ruchu na rézne
pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajace sie wklesniecia po okresie pielegnacji wyréwnuje sie kruszywem po uprzednim
wzruszeniu nawierzchni za pomocg oskardéw. Wczesne wyréwnanie wklesnieé¢ zapobiega
powstawaniu wybojéw. Jezeli mimo tych zabiegow tworzg sie wyboje, uszkodzone miejsca nalezy
wycig¢ pionowo i usungd, dosypac swiezej mieszanki zwirowej, wyprofilowac i zagesci¢ wibratorem
ptytowym lub recznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jako $ci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST.
6.2. Badania przed przyst agpieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki zwirowej i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania dotycz ace cech geometrycznych i wka $ciwo $ci nawierzchni  zwirowej
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni zwirowej podaje tablica
2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwo$¢ badan i
pomiarow

co 100 m oraz w punktach gtéwnych

1 |Uksztalttowanie osi w planie tukéw poziomych
2 | Rzedne wysokosciowe co 100 m
3 | Réwnos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
4 | R6wnos¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

. 10 pomiaréw na 1 km oraz w punktach
5 | Spadki poprzeczne . . .

gtéwnych tukéw poziomych

6 |Szerokosc 10 pomiaréw na 1 km
7 | Grubosc¢ 10 pomiaréw na 1 km
8 |Zageszczenie 1 badanie na 600 m* nawierzchni

6.3.2. Uksztaltowanie osi nawierzchni

Os$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej
niz+5cm.

6.3.3. Rzedne wysokosciowe

Odchylenia rzednych wysoko$ciowych nawierzchni od rzednych projektowanych nie powinno
by¢ wigksze niz +1 cm i -3 cm.

6.3.4. Rownos$¢ nawierzchni

Nieréwnosci podiuzne nawierzchni nalezy mierzyé tata 4-metrowa, zgodnie z norma BN-
68/8931-04 [5]. Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg. Nieréwnosci nawierzchni nie
powinny przekracza¢ 15 mm.
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6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny byé zgodne z dokumentacjg
projektowg z tolerancjg + 0,5%.

6.3.6. Szerokos$¢é nawierzchni

Szerokosé nawierzchni nie moze ro6zni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz -5 cm i
+10 cm.

6.3.7. Grubos¢ warstw

Grubosc¢ warstw nalezy sprawdzac przez wykopanie dotkdw kontrolnych w potowie szerokosci
nawierzchni. Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubos$ci nie powinny przekracza¢ = 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nalezy przeprowadza¢ na podstawie oceny wizualnej oraz
pomiaréw wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i poréwnaniu zgodnosci wykonanych
elementéw odwodnienia z dokumentacjg projektowa.

Pochylenie niwelety dna rowéw nalezy sprawdza¢ co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli
odchylenie spadkéw od spadkéw projektowanych nie powinno by¢ wieksze niz + 0,1%, przy
zachowaniu zgodnosci z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.

6.5. Zageszczenie nawierzchni

Zageszczenie nawierzchni nalezy badaé co najmniej dwa razy dziennie, z tym, ze
maksymalna powierzchnia nawierzchni przypadajaca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600 m?.
Kontrole zageszczenia nawierzchni mozna wykonywa¢ dowolng metoda.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
OgobIne zasady obmiaru robét podano w OST.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zwirowe;.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST.
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno sci
Zgodnie z umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Wykonania nawierzchni zwirowej obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
spulchnienie, wyprofilowanie i zageszczenie ze skropieniem wodg podioza gruntowego lub warstwy
odsaczajacej,
dostarczenie materiatow,
dostarczenie i wbudowanie mieszanki zwirowej,
wyréwnanie do wymaganego profilu,
zageszczenie poszczegoélnych warstw,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu
2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
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PN-B-11113

BN-64/8931-01
BN-68/8931-04

BN-77/8931-12

drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i tatg

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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